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« The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "85 ", which
means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens
"IBH " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, ndmlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est l'abréviation de U'entreprise chinoise Dreame Technology Co., Ltd. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de 'entreprise « IBFE »,
reflétant la vision de |’ entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

3 n

La parola "dreame" & 'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " &5 ",
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracion del nombre chino de" iBE ", que significa
luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpalléHHOe Ha3BaHwe KuTaiickoii komnaHun Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee pouepHux npeanpusTuii. Dreame siBnsieTcs TpaHcMTepaLyven
Ha3BaHUs KOMMaHMM Ha KUTaCKOM s13bike « IBFL », B KOTOPOM OTPaXeHO KOpPMopaTUBHOE BUAEHWE KOMMaHWUK B cepe HayKu 1 TEXHONOT I — HeMpepbIBHbIN
MOWCK, UCCIE[lOBAHUS U CTPEMIEHNUE K YCTIEXY.

Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i sptek w Chinach. Jest to transliteracja chifiskiej nazwy firmy "iBBL " co oznacza dazenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

Aplavara "dreame" é a abreviatura da Dreame Technology Co., Ltd. também é a tradugdo do seu nome chinés " iBB ", o que significa buscar a exceléncia em todos
os empreendimentos e reflete a visdo da empresa de busca, exploragdo e criacdo da tecnologia.
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For more information, please visit www.dreame-technology.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China RLS5-BL1-EU-R00

Dreame Bot D9

Robot Vacuum and Mop
User Manual

Read this manual carefully before use and keep it for future reference.

dreame
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Usage Restrictions

Safety Information

This product can be used by children aged 8 years and above and persons with
physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
under the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to
avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be done by children without
supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° Coron a
floor with liquids or sticky substances.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging
them while cleaning.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping
into and damaging them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the
robots.

Keep the brush cleaning tool out of reach of children.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it
is stationary or moving.



Safety Information

Usage Restrictions

Do not use the robot to clean any burning objects.
Do not vacuum hard or sharp objects.

Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before
cleaning or performing maintenance.

Do not wipe any part of the product using a wet cloth or liquids.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.
Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this
product.

Safety Information

Batteries and
Charging

Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with RCS0
supply unit.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on
your own.

Do not place the charging dock near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
discarded at an appropriate recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off
and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to
avoid over-discharging the battery.

This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians
or after-sales service.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS5-BL1 is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.dreame-technology.com
For detailed e-manual, please go to https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Product Overview Product Overview
Accessories Robot

o Power/Clean Button

+ Press and hold for 3 seconds
= Press to begin cleaning after the robot is powered on

i@

Charging Dock Cleaning Tool Power Cord

o Dock Button/Spot Clean Button

= Press to send robot back to the charging dock
= Press and hold for 3 seconds to start Spot Clean Mode

Status Indicator

White: Cleaning/ Cleanup is completed/ Charging is
completed

Blinking White: Return to dock to charge when the
battery power is not low

Breathing White: Vacuum is charging when the battery
power is not low

Blinking Orange: Return to dock to charge when the
battey power is low/Error

Breathing Orange: Vacuum is charging when the battey
power is low

Y

Water Tank Mop Pad Side Brush

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.



Product Overview Product Overview

Robot Dust Bin Mopping Module
Cliff Sensor
Omnidirectional
Reset Button Wheel o Water Inlet
« Press and hold for 3 Charging Contacts o = @]@@ = o Charging Contacts ate €
seconds to restore the Side Brush o AN Main Brush o Bin Clip

robot to factory settings Water Tank

Brush Guard Clips

Bin Cover

Y

by
/

U

Cliff Sensor o
Wi-Fi Indicator

gTTTT11]),

Cliff Sensor Water Tank Release Clip

o Filter

oét

A © Cleaning Tool o Mop Pad

t o Air Outlet/Speaker )
Main Wheels o . .
o Attaching Area

Charging Dock

Robot Sensors

o Signaling Area

o Laser Distance Sensor o Power Port

o Charging Contacts

o Returning-to-dock Sensor

o Bumper



Preparation Before Use

1. Remove the protective film

Remove the protective films on the robot.

Luunn:

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Place the charging dock on the level ground
against the wall and connect it to a power outlet

Tidy up Any
Loose Cord

Note:

« Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both
sides of the charging dock clear of objects.

= To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure
the robot and charging dock are within the range of Wi-Fi.

« Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where
other objects might block the signal, as this may hinder the robot from
returning to the charging dock.

4. Place the robot onto the charging dock to
recharge. The robot will turn on automatically and
begin recharging
() Battery Level Indicator
« White: Battery level

is more than 15%
- Orange: Battery

level is less than 15%

Note:

« Fully charge your robot before first-time use.

« Don'tinstall the mopping module while charging. Be extra careful with
wet mop as it can damage the floor.

Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app. * Use the Mi Home/Xiaomi Home app to control your device and to interact with

other smart home devices.
1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App

Scan the QR code to download and install the app. You will be
directed to the connection setup page if the app has been installed
already. Alternatively, search "Mi Home/Xiaomi Home" in the app

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons () and £} until
you hear a voice say, "Waiting for the network configuration.”
Once the Wi-Fi indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been

store to download and install it. successfully reset.

—o Wi-Fi Indicator

« Blinking slowly: To be
connected

« Blinking quickly:
Connecting

= On: Wi-Fi connected

2. Add Device
Open the Mi Home/Xiaomi Home app, and tap "@ " in the upper

right. Then tap "= " in the top right corner, scan the QR code,
add "Dreame Bot D9 Max", and follow the prompts to finish the

connection.

wall nll
xxxxxxx" home > [+
No home environment info

@ Scanning for devices nearby...

. What should | do if | cannot scan for
Devices Rooms > devices?

( v

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi
and add the device again.

Note:

= Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- The version of the app might have been updated. Please follow the
instructions based on the current app version.



How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button (V) for 3 seconds to turn on the robot.
Once the power indicator turns solid white, the robot is in standby
mode. To turn off the robot, press and hold the button () for 3
seconds when the robot is not moving. Turning off the robot will
end the current cleaning task.

2. Start Cleaning

Press the button () briefly to turn on the robot. Upon activation,
the robot will accurately map out a route, methodically clean
along the edges and walls, then finish by cleaning each room in
an S-shaped pattern to ensure a thorough job.

| )
C e

| )
( 5

Note: If the battery is too low, the robot will automatically return to the dock
to charge. It will resume unfinished cleaning tasks after charging to the
necessary battery level.(The breakpoint continuous cleaning function must
be enabled on the app in advance.)

3. Cleaning Mode

Dreame Bot D9 Max has four cleaning modes: Quiet, Standard,
Strong and Turbo. The default mode is Standard. You can specify
the cleaning mode in the Mi Home/Xiaomi Home app.

4. Pause/Sleep Mode

Pausing: Press any button to pause the robot during cleaning.
Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode after
10 minutes of inactivity, then the power and charging indicators
will go off. To wake up the robot, press any button.

Note:

» The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12
hours.

» When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the
current cleaning task.

5. Do Not Disturb Mode

Do Not Disturb Mode prevents the robot from automatically
starting cleaning tasks, and the power indicator remains off. You
can enable Do Not Disturb Mode or modify its hours in the app.
(The mode is on by default from 22:00 to 08:00.)

Note:
= Scheduled cleaning tasks will still be carried out during the DND period.
= The robot will continue cleaning after the DND period ends.

How to Use

6. Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the
button { for 3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode,

it will clean a square-shaped area of 1.5 x1.5 meters directly
around the robot. When the spot cleaning is done, the robot will
automatically return to its original location and power off.

| 1.5 meter |

1.5 meter @

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the
robot.

7. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Mi Home/Xiaomi Home
app. The robot will automatically start cleaning at the designated
time and then return to the charging dock to recharge when the
cleaning is done.

8. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more
functions.

The version of the app might have been updated; please follow
the instructions based in the current app version.



How to Use

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then
slide it into the back of the robot until it clicks into place. Press the
button (V) or use the Mi Home/Xiaomi Home app to start cleaning.

9. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Slide the
pad all the way into the slot of the water tank until it is securely in
place.

Note:
» Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
+ Use the app to adjust the water flow as required.

2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely

close the lid. 4) Press the two side clips inwards and slide the water tank

backwards to separate it from the robot.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping
module, pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop
pad to prevent mildew or odor.

Note: Do not use detergent or disinfectant.

Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the
dust bin.

3. Remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.

4. Rinse the dust bin and filter with water until they are clean.
Thoroughly dry the filter before re-installing.

Note:

= Only clean water should be used to clean the filter. Do not use detergent.

- Keep itin a well-ventilated or cool place.
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Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Press the two release clips on the side of water tank, remove the
mopping module and pull the mop pad off the mopping module.

2. Pour out the water in the tank. Clean with water only and leave
to air dry before re-installing.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before
re-installing.

-y .

Note:

» Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make
sure dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

-« For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every
3to 6 months.

4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-distributed,
please clean the air hole in the cover of the water tank.

Routine Maintenance

Clean the Main Brush Clean the Main Wheel / Omnidirectional Wheel

Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard
and lift the brush out of the robot.

Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and the tire.

Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the
included cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to
remove any hair tangled on the brush.




Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock.

Clean the Laser Distance Sensor/
Returning-to-dock Sensor

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and
hold down the button (!) for 10 seconds to forcefully turn it off.
Then press and hold the button () for 3 seconds to turn the robot
on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery

pack. Please ensure that it remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot should be recharged at
least once every three months.

Please use dry rags for cleaning.

Clean the Cliff Sensor

FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

Battery level is low. Recharge the robot at the charging dock, then try again.
The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40 ° C). The operating
temperature of the robot is 0° C to 40° C.

Robot does not recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord
are plugged in correctly.
Poor contact. Clean the charging contacts of the charging dock and the robot.

Robot does not return to
charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a
more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange
noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels.
Stop the robot and remove any debris.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust
behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot cannot connect to
Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the
latest version of the Mi Home/Xiaomi Home app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Mi Home/
Xiaomi Home app is enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and
password.




FAQ

Problem Type

Solution

Specifications

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been
recharged in time.

Robot Charging Dock
Model RLS5-BL1 Model RCSO
Battery 5200 mAh (Battery Nominal Capacity)
Rated Input 100-240V ~50/60 Hz 0.5 A

Charging Time Approx. 6 hours

Rated Output 19.8V=1A

Does leaving the robot
on the charging dock

consume power if it is
already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little
electricity and helps maintain optimal battery performance.

Wireless
Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz
Under normal use of condition, this equipment should be kept a

No water comes out of
the mopping module, or
only a little bit comes out

Confirm that the water tank is filled with water, and clean the mop pad if necessary.
Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the blowhole on the top of the water tank.

separation distance of at least 20cm between the antenna and

Rated Voltage 14.4V = the body of the user.
Rated Power 40 W

Operation 2400-2483.5 MHz

Frequency

Robot doesn’t resume
cleaning after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb Mode, which will prevent it from
resuming cleaning.

The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the
charging dock.

Maximum Output

< 20dBm
Power

Robot doesn't return to
charging dock after being
moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the
robot is too far from the charging dock, it might not be able to automatically return
on its own, in which case you need to manually place the robot onto the charging
dock.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over
your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed

_— by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the
environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well
as terms and conditions of such collection points.
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Nutzungseinschran
-kungen

Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen mit
physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrankungen oder begrenzter
Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von
Eltern oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu
gewahrleisten und Gefahren auszuschlieRen. Eine Wartung und Reinigung darf
durch Kinder nur unter Aufsicht erfolgen.

Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder
und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters in einem sicheren Abstand zum
Gerat halten.

Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung.
Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in
einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich liber dem
Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.
Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Gber
40 ° C oder unter 0 ° C liegen, und auch nicht auf Boden mit Fliissigkeiten oder
klebrigen Substanzen.

Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu
verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu
verhindern, dass der Roboter sie ansto3t und beschadigt.

Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung des

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran Roboters fern.

-kungen

Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fiir die Burste von Kindern fern.

Kinder, Haustiere oder Gegenstande diirfen weder auf dem stillstehenden noch
dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender
Substanzen.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom
getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.

Wischen Sie Teile dieses Produkt nicht mit nassen Lappen oder anderen
Flussigkeiten ab.

Bitte verwenden Sie das Produkt gemafd den Anweisungen im Benutzerhandbuch.
Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund
inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.

21
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Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von Drittanbietern.
Bitte ausschlieRlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu modifizieren.

Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle.

Benutzen Sie keinen nassen Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der
Ladestation zu reinigen.

Entsorgen Sie alte Akkus sachgemal’. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten
Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden
Sie sich an den Kundendienst.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst
in der Originalverpackung befdrdert wird.

Wenn der Roboter fiir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll
auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden

Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu
vermeiden.

Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem
Kundendienst ausgewechselt werden kdnnen.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5-BL1 mit der Verordnung 2014/53/EU in
Einklangsteht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
www.dreame-technology.com

Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Produktibersicht

Zubehor

Ladestation Reinigungswerkzeug Stromkabel

g

Wassertank Wischer Seitenburste

Hinweis: Die Abbildungen in dieser Anleitung dienen nur als Referenz, bitte beziehen Sie sich auf das eigentliche Produkt fur die tatsachliche Erscheinung.
23
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Roboter

0

2

Ein-/Aus- und Reinigungstaste

» Drlicken und 3 Sekunden lang gedrickt halten
» Drlicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des
Roboters zu starten

Zum Aufladen/Zielreinigungstaste

« Drucken, um den Roboter zur Ladestation
zurtickzufahren

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden gedrlickt, um den
Zielreinigungstaste zu starten

Statusanzeige

» WeiB: Bereinigung/Bereinigung ist abgeschlossen/
Aufladen is abgeschlossen

= WeiB blinkend: Zurtick zum Dock Aufladen (normale
Batterie)

« Atmend weiB: Aufladung (normale Batterie)

» Orange blinkend: Zuriick zum Dock Aufladen (niedrige
Batterie)/Fehler

= Orange pulsierend: Aufladen (niedrige Batterie)

Produktibersicht

Roboter
Absturz-Sensor
o Omnidirektionales Rad
Reset-Taste
. Halten Sie 3 Sekunden Ladekontakte o \ o Ladekontakte
lang gedrickt, um die Seitenbiirste o o Hauptburste
urspriinglichen Einstellungen Freigabe
\\x., W|ederherz.ustellen Absturz-Sensor o E Hauptblrstenabdeckung
S WLAN-Anzeiger H Absturz-Sensor
\g~ 2
A © Reinigungswerkzeug ®
= o Luftauslass/Lautsprecher
Hauptrader o
@ ®
Robotersensor
o Laserdistanzsensor
)

o Ladestationsensor

o StoBfanger

25
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Produktiibersicht

Staubbehaélter Wischmodul

Wwasserzufluss

Freigabe Staubbehalter
Wassertank
Staubbehalter-Abdeckung

Freigabe

Filter Wassertankabdeckung

Wischer

Befestigungsbereich

Ladestation

—o Signalbereich

———o Stromanschluss

o Ladekontakte

Vorbereitung vor der Verwendung

1. Entfernen Sie die Schutzfolie

Entfernen Sie die Schutzfolien am Roboter.

Hinweis: Bringen Sie die Seitenblrste an, so dass sie in der korrekten
Position einrastet.

3. Platzieren Sie die Ladestation auf einer ebenen
Oberflache neben einer Wand und schlieBen Sie
sie an einer Steckdose an.

Lose Kabel
wegraumen

>15m >0,5m

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als
1,5 Metern eingehalten wird.

= Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon
verbinden kdnnen, stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die
Ladestation im Bereich des WLAN befinden.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren kénnten, da dies den Roboter daran hindern
kénnte, zur Ladestation zurtickzukehren.

4, Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen. in der

Ladestation. Der Roboter schaltet sich automatisch
ein und ladt sich auf

() Akkuladestandsanzeige
» WeiB: Der Akkustand
betragt mehr als 15 %

» Orange: Der Akkustand
betragt weniger als 15 %

Hinweis:

« Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch.

- Montieren Sie den Moppaufsatz nicht, wahrend das Gerat geladen wird.
Gehen Sie vorsichtig mit dem nassen Mopp um, da die Feuchtigkeit den
Boden beschadigen kann.



Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und

zu installieren. Ist die App bereits installiert, werden Sie zur
Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet. Sie kdnnen aber auch
im App Store nach ,,Mi Home/Xiaomi Home" suchen, um die App
herunterzuladen und zu installieren.

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie die Mi Home / Xiaomi Home App und tippen Sie oben rechts auf
"@ " . Tippen Sie daraufhin in der Ecke oben rechts auf " (= . Scannen Sie den
QR-Code ein, fligen Sie den "Dreame Bot D9 Max" hinzu und folgen Sie den
Anweisungen, um die Verbindung abzuschlieBen.

il il
Xxxxxxx” home > [+]
No home environment info

© Scanning for devices nearby..

. What should I do if I cannot scan for
Devices Rooms > devices?

( ~]

Hinweis:

= Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

» Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte
die Anweisungen zur aktuellen App-Version.
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3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und ¥ Taste bis Sie
eine Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration".
Sobald die WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN
erfolgreich zurlickgesetzt.

——o WLAN-Anzeiger

» Langsam blinkend: Wartet
auf Verbindung

= Schnell blinkend:
Verbindung wird hergestellt

= An: WLAN verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlick und fiigen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Dricken und halten Sie die Taste (1) 3 Sekunden lang um den
Roboter anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weil3
leuchtet, befindet sich der Roboter im Standby-Modus. Um den
Roboter auszuschalten, driicken und halten Sie die Taste () 3
Sekunden lang gedrtickt, wahrend der Roboter stillsteht.

Durch das Ausschalten des Roboters wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um den Roboter einzuschalten.
Nach dem Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest,
reinigt methodisch entlang der Kanten und Wande und reinigt
abschlieBend jeden Raum in einem S-férmigen Muster, um eine
grundliche Arbeit zu gewahrleisten.

@ﬁifﬁ
i )
e
| )

Hinweis: '

Falls der Akkustand zu niedrig ist, wird der Roboter automatisch zum Laden
zur Ladestation zurlckkehren. Er wird unvollendete Reinigungsaufgaben
fortsetzen, nachdem der entsprechende Ladestand erreicht ist.

(das Fortsetzen des Reinigungsmodus muss zuvor auf der APP aktiviert werden).

3. Reinigungsmodus

In der Mi Home/Xiaomi Home-App sind vier Reinigungsmodi
verflgbar: Leise, Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der
Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter

wahrend der Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten Inaktivitat

automatisch in den Energiesparmodus. Dabei werden die

Betriebs- und Ladeanzeige ausgeschaltet. Um den Roboter

aufzuwecken, drticken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:

= Wenn das Gerdat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

« Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

5. Nicht-Stéren-Modus

Der Nicht-Stéren-Modus verhindert, dass der Roboter automatisch
Reinigungsaufgaben startet, und die Betriebsanzeige bleibt
ausgeschaltet. Sie kdnnen den Nicht-Stéren-Modus in der App
aktivieren oder die Stunden fiir den Modus dandern.(Der Modus ist
standardmaBig von 22:00 bis 08:00 Uhr aktiviert.)

Hinweis:

- Geplante Reinigungen werden jedoch weiterhin wahrend der DND-
Periode(Nicht-Stéren-Modus) durchgefihrt.

- Der Roboter wird nach dem Ablauf dieses Zeitraums die Reinigung
fortsetzen.
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Gebrauchsanleitung

6. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus
befindet, halten Sie die Taste 1> 3 Sekunden lang gedriickt, um
den Zielreinigungsmodus zu starten. In diesem Modus wird eine
quadratische Flache von 1,5 x 1,5 Metern direkt um den Roboter
herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung beendet ist, kehrt der
Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort zurlick
und schaltet sich ab.

| 1.5 Metern N
[ i
——
N N Y Y Y
1.5 Metern
N N N N
¥

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters.
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7. Geplantes Reinigen

Sie kdnnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Mi Home/
Xiaomi Home-App planen. Der Roboter wird zu der geplanten
Zeiten automatisch mit der Reinigung anfangen und nach
ausgeflhrter Reinigung wieder zur Ladung an die Ladestation
zurtickkehren.

8. Weitere APP-Funktionen

Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um
weitere Funktionen zu nutzen.

Die App-Version kénnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie
den Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.

Gebrauchsanleitung

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus,
und schieben Sie es dann in die Ruckseite des Roboters, bis es
einrastet. Driicken Sie die Taste () oder verwenden Sie die App Mi
Home/Xiaomi Home, um mit der Reinigung zu beginnen.

1) Befeuchten Sie das Wischer-Pad und wringen Sie —_—

Uberschissiges Wasser aus. Schieben Sie das Wischer-Pad ganz
in den Schlitz des Wassertanks, bis es sicher an seinem Platz ist.

9. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle Boden
mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

Hinweis:
« Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
= Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fullen Sie den Tank mit

Wasser und verschlieBen Sie den Deckel sicher. 4) Driicken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und

schieben Sie den Wassertank zurlick, um ihn vom Roboter
abzutrennen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen
Sie das Wischmodul, gieBen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank
aus und reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende
Gerliche zu vermeiden.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung-oder Desinfektionsmittel.



RegelmdaBige Wartung

Staubbehélter und Filter reinigen

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und dricken Sie dann den
Staubbehalter-Clip ein, um das Staubfach zu entfernen.

2. Offnen Sie den Deckel des Staubbehélters wie in der Abbildung
dargestellt.
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3. Entnehmen Sie den Filter, wiederholt ausspulen und auf
den Fliterrahmen klopfen, um so viel Schmutz wie maglich zu
entfernen.

Hinweis: Den Filter nicht mit einer Birste oder Finger reinigen.

4. Spulen Sie den Staubbehalter aus und filtern Sie ihn mit
Wasser, bis er sauber ist. Trocknen Sie den Filter grindlich, bevor
Sie ihn erneut installieren.

Hinweis:

= Zur Reinigung des Filters darf nur sauberes Wasser verwendet werden.

Verwenden Sie kein Reinigungsmittel.
« Der Filter muss vor der Benutzung vollstdndig trocken sein.

RegelmdBige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Drlicken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und
ziehen Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom
Wischmodul ab.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen
Sie ihn an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor
Reinstallieren an der Luft trocknen lassen.

iy .
®

Hinweis:

« Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul
heraus und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den
Wasserauslass zurlckflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

= FUr optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6
Monaten auszutauschen.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das
Wasservolumen nicht gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in
der Abdeckung des Wassertanks.
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RegelmdaBige Wartung

Biirste reinigen

Driicken Sie die Clips zusammen, um die Blirstenabdeckung zu
entfernen. Heben Sie dann die Blrste aus dem Roboter heraus.

Ziehen Sie die Burstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt
heraus. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug,
um die auf der Blrste verfangenen Haare zu entfernen.

Das Hauptrand und das omnidirektionale Rad
reinigen

Hinweis: Verwenden Sie Werkzeuge wie z.B. einen kleinen Schraubendreher,
usw.., um die Reifen von der Achse zu trennen.

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenbrste aus und benutzen Sie die
eingeschlossene Reinigungstool, um die Haare auf der Blirste zu
entfernen.

RegelmdBige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spultiicher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie den Laserdistanzsensor /Ladestationsensor

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr
ausschalten ldsst, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang
gedrickt, um eine Zwangsabschaltung durchzuftihren. Driicken
und halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang, um den
Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku.
Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut
geladen ist, um die optimale Akkuleistung beizubehalten.wenn
der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus
und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu
vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je drei Monate
aufgeladen werden.

Reinigen Sie die Absturz-Sensor

A
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FAQ

Problemtyp

Lésung

Roboter lasst sich nicht einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es
dann erneut.

Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (tber 40 ° C). Die
Betriebstemperatur des Roboters liegt zwischen 0 ° C und 40 ° C.

Problemtyp

Lésung

Der Roboter fihrt die geplante Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvorgdnge werden erst nach Aufladen des
Gerats durchgefihrt.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation erhalt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels
korrekt eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Verbraucht das Belassen des Roboters auf der
Ladestation Strom, wenn er bereits aufgeladen ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr
wenig Strom und tragt zur Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Roboter kehrt nicht zur Ladestation zurlick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer
offeneren Umgebung auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Aus dem Wisch-Modul kommt kein oder nur sehr
wenig Wasser heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefullt ist, und reinigen Sie das Wischer-
Pad, falls erforderlich.

Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht
ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Roboter gibt ein merkwdirdiges Gerausch ab

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der Hauptbdirste, Seitenbirste oder einem der Rader verfangen
haben. Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr wirksam, oder er
hinterlasst Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der HauptbUrste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Der Roboter nimmt die Reinigung nach dem
Aufladen nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser
verhindert eine Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der
Ladestation gestellt wird.

Roboter kann nicht mit dem WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurtick und laden Sie

die neuste Version der Mi Home/Xiaomi Home-App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine
Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung
auf der Mi Home/Xiaomi Home-App getffnet ist.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz
WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe
des Benutzernamens und Kennworts sicher.

Der Roboter kehrt nicht zur Ladestation zur(ick,
nachdem er versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine
Umgebung neu kartiert. Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er
maoglicherweise nicht automatisch von selbst zurtickkehren. In diesem Fall mussen Sie den
Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.
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Spezifikationen
Roboter Ladestation
Modell RLS5-BL1 Modell RCSO
Batterie 5200 mAh(Nennkapazitat der Batterie) .
Nenneingang 100-240V ~ 50/60 Hz 0,5 A
Ladedauer Ca. 6 Stunden
Nennausgang 19,8V=1A

WLAN-Verbingung Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen

Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Nennspannung 14,4V = Kérper des Benutzers einhalten.

Bemessungsleistung | 40 W

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale

Ausgangsleistung < 20 dBm

WEEE-Informationen

2012/19/EU) und durfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und
die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden Gerate an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behorde
eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und
Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an
den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen

Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

E Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie
|

Informations sur la sécurité

Restrictions d’
utilisation

Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des
personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou
possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition qu'ils soient
sous la surveillance d’un adulte ou d’un tuteur légal afin d’assurer une utilisation
sre et d’éviter tout risque d’accident. Les enfants ne doivent pas effectuer le
nettoyage et l'entretien sans surveillance.

Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-
vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance
de sécurité par rapport au robot aspirateur laveur.

Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Ne l'utilisez pas a Uextérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

N’utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

N’utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante
est supérieure a 40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

Retirez tous les cables sur le sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu’il ne
s’emmeéle dedans pendant le nettoyage.

Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille sur le sol afin d’éviter que le robot
les percute ou les endommage.

Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de
I’orifice d’aspiration du robot.
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Informations sur la sécurité

Restrictions d’ Conservez |'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

utilisation Ne mettez pas d’enfants, d’animaux ou d’objets sur le robot, qu’il soit a I'arrét ou
en mouvement.

N’utilisez pas le robot pour nettoyer des substances briilantes.
N’aspirez pas d’objets durs ou tranchants.

Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant
d’effectuer le nettoyage ou l‘entretien.

Ne nettoyez aucune partie de ce produit avec un chiffon humide ou un liquide.

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.
Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages découlant d’une
mauvaise utilisation de ce produit.
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Informations sur la sécurité

Batteries et charge

N’utilisez pas de batterie, de chargeur ou de socle de charge tiers. N'utiliser que
l'unité d’approvisionnement RCSO.

N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou le socle
de charge.

Ne placez pas le socle de charge pres d’une source de chaleur.

N’utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou nettoyer
les contacts de charge du socle.

Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles
doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de
l'utiliser et contactez le service aprés-vente.

Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le
transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

Si vous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-
le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec.
Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement
excessif de la batterie.

Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés ou par le service aprés-vente.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che |'apparecchiatura radio di tipo RLS5-BL1 & conforme alla Direttiva 2014/53/

UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet: www.dreame-technology.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit

Accessoires

i@

Station de charge Outil de nettoyage Cable d'alimentation

Y

Réservoir d’'eau Serpilliere Brosse latérale

Remarque : Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour l'aspect réel.
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Présentation du produit

Robot

o Bouton d’alimentation/nettoyage

Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes
Nettoyer: appuyer pour commencer le nettoyage une
fois que le robot est mis sous tension

o Bouton de station/Bouton Nettoyage ponctuel

Appuyer pour renvoyer le robot a la station de charge
Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes pour
activer le mode Nettoyage ponctuel

Voyant d’état

Blanc : Nettoyage en cours / Nettoyage terminé /
Recharge terminée

Blanc clignotant : Retour a la station pour se recharger
(niveau de batterie normale)

Blanc respiration : En charger (niveau de batterie
normale)

Orange clignotant : Retour a la station pour se
recharger

(niveau de batterie faible)/Erreur(niveau de batterie
faible)/Erreur

Orange respiration: En charge (batterie faible)
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Présentation du produit

Robot
Capteur de chute
Roue multi-
Bouton de réinitialisation directionnelle
Appuyez pendant 3 Contacts de charge o o Contacts de charge
secondes pour rétablir les . o Brosse principale
parametres d'usine Brosse latérale o p p 4
Attaches de sécurité
\\o Capteur de chute de la brosse
SOS Indicateur de Wi-Fi Capteur de chute
\g p
A ° Outil de nettoyage
Z ° Sortie d'air/haut-parleur _—
Roues principales o . N
Capteurs du robot
o Capteur de distance laser
)

o Capteur de retour au socle
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o Pare-chocs

Présentation du produit

Bac a poussiéere

o Attache de la poubelle

Couvercle du bac

Filtre

Station de charge

o Zone de signalisation

o Port d'alimentation

o Contacts de charge

Module de nettoyage

° Arrivée d'eau

o Réservoir d'eau

o Clip de déverrouillage
du réservoir d'eau

o Serpilliere

o Zone de raccordement
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Préparation avant utilisation

1. Enlever le film de protection

Veillez a retirer le film de protection du robot.

Remarque : La brosse latérale est installée lorsque vous entendez un clic.
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3. Placez la station de recharge sur un sol plat
contre le mur et branchez l'alimentation

S

=8 Rangement du
/ cordon lache

> 1,5m

Remarque :

« Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 métre ou plus de chaque c6té
de“la station de recharge, et une distance de plus de 1,5 métre devant
celle-ci.

= Pour assurer une bonne connexion au robot avec votre téléphone,
assurez-vous que le robot et la station de recharge sont a portée du Wi-Fi.

+ Ne placez pas la station de charge dans un endroit directement exposé
aux rayons du soleil ou d'autres objets pourraient bloquer sa zone de
signalisation, car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station
de charge.

>0,5m

4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
recharger. Le robot va s'allumer alors automatiquement

etserechargera

O Indicateur du niveau
de batterie

+Blanc : niveau de batterie
supérieur a 15 %

= Orange : niveau de batterie
inférieur a15 %

Remarque :

« Charger complétement avant la premiére utilisation.

» Lors du chargement, il n’est pas recommandé d’installer le module de
nettoyage pour éviter que la serpillere n'endommage le sol.

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home.* Utilisez 'application Mi Home/Xiaomi Home pour contrdler votre appareil

et interagir avec d'autres appareils.

1. Téléchargez l'application Mi Home / Xiaomi Home

Scannez le code QR pour télécharger et installer l'application. Vous
serez redirigé vers la page de configuration si l'application est
déja installée. Sinon, recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans
I'App Store pour la télécharger et l'installer.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Mi Home / Xiaomi Home, et appuyez sur
"@ " en haut a droite. Puis appuyez sur "= " en haut a droite.
Scannez le code QR, ajoutez "Dreame Bot D9 Max" et suivez les
instructions pour terminer la connexion.

il tl
xxxxxxx” home > o
No home environment info

@ Scanning for devices nearby...

. What should | do if | cannot scan for
Devices Rooms > devices?

( v

Remarque :

= Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- La version de l'application pourrait avoir été mise a jour. Suivez les
instructions en fonction de la version actuelle de l'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches (V) et {» enfoncées
jusqu’a ce que vous entendiez le message « En attente de la
configuration réseau ». Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote
lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé avec succes.

——o Indicateur de Wi-Fi

« Clignote lentement : En
recherche de connexion

« Clignote rapidement:
connexion en cours

« Fixe : Wi-Fi connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au
robot, réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.
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Mode d’utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour allumer le robot. Lorsque le voyant d’alimentation
devient blanc, le robot est en mode veille. Pour éteindre le robot,
appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes lorsque le robot est
a l'arrét.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot en
marche. Une fois activé, le robot tracera un itinéraire précis,
nettoiera méthodiquement les bords et les murs, puis terminera
en nettoyant chaque piece en forme de S pour assurer un travail
minutieux. '

@ﬂifﬁ
| )
'

): )

Remarque : Si le niveau de batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station de recharge pour se recharger. Il reprendra
les taches de nettoyage non terminées apres avoir été rechargé a un niveau
approprié. (Le mode « Reprendre le nettoyage » doit étre activé a l'avance
sur 'APP).

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur l'application
Mi Home/Xiaomi Home : silencieux, standard, fort et turbo. Le
mode Standard est défini par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Appuyez sur n'importe quel bouton pour suspendre le nettoyage
du robot.

Mode veille: Le robot passera automatiquement en mode Veille
apres 10 minutes d’'inactivité, puis les voyants d’alimentation

et de charge s’éteindront. Pour réveiller le robot,, appuyez sur
n'importe quel bouton.

Remarque :

« Lerobot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus
de 12 heures.

« Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si
vous le replacez sur la station de charge.

5. Mode Ne pas déranger

En mode Ne pas déranger, le robot ne peut pas commencer
automatiquement une tache de nettoyage et le voyant
d’alimentation reste éteint. Vous pouvez activer le mode Ne pas
déranger ou modifier les heures d’activation via l'application.(Le
mode est activé, par défaut, de 22h00 a 08h00.)

Remarque :

» Les nettoyages programmeés seront toujours effectués lors de la période
DND.

« Lerobot continuera de nettoyer une fois cette période terminée.

Mode d’utilisation

6. Mode Nettoyage ponctuel

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le
bouton {> pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage
ponctuel. Dans ce mode, il nettoiera une surface carrée(1,5x 1,5
m) autour de lui. Une fois le nettoyage ponctuel terminé, le robot
retourna automatiquement a sa position initiale et s'éteindra.

| 1,5m |

1,5 : @

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage

en cours du robot.

7. Nettoyage programmeé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via
l'application Mi Home/Xiaomi Home. Le robot commencera
automatiquement le nettoyage a lheure définie, puis il retournera
au socle de charge une fois qu'il aura terminé.

8. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

Suivez les instructions sur l'interface de l'APP pour utiliser plus de
fonctions.

La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez
suivre les instructions de la version actuelle de l'application.
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Mode d’utilisation

9. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les sols
avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet de
nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere et essorez l'excés d'eau. Faites
completement glisser la serpilliere dans l'emplacement sur le
réservoir d'eau de maniéere a bien la fixer.

2) Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau, remplissez le réservoir
avec de l'eau, puis fermez bien le couvercle.

Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis
faites-le glisser a l'arriere du robot jusqu’a ce que vous entendiez
le clic. Appuyez sur le bouton (V) ou utilisez l'application Mi Home/
Xiaomi Home pour commencer le nettoyage.

Remarque :
« Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
« Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Appuyez sur les deux clips latéraux vers l'intérieur et faites
glisser le réservoir d'eau vers l'arriére pour le séparer du robot.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n’est pas en cours
d’utilisation, retirez le module de nettoyage, videz toute l'eau restante du
réservoir et nettoyez la serpilliere pour éviter toute moisissure ou odeur
persistante.

Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiere et le filtre

1. Ouvrez le couvercle du robo, puis pincez les clips du bac a
poussiere pour le retirer.

2. Ouvrez le couvercle du bac a poussiere comme indiqué sur
l'illustration.

3. Retirez le filtre, rincez-le plusieurs fois et tapez sur le cadre de
filtre pour enlever le plus de saleté possible.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos
doigts.

4. Rincez le bac a poussiere et le filtre avec de l'eau jusqu'a ce
qu'’ils soient propres. Séchez bien le filtre avant de le réinstaller.

Remarque :

- Utilisez uniquement de l'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas
de détergent.

- Le filtre doit étre parfaitement sec avant d'étre utilisé.
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Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage

1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du c6té du 3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la.
réservoir d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de
lavage du module de lavage.

Remarque :
+ Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-
vous que l'eau sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout

’ colmatage.
» Pour des performances optimales, il est recommandé de remplacer la
serpilliere tous les 3 a 6 mois.

2. Videz l'eau restante du réservoir d'eau et laissez-le sécher 4. Sivous remarquez que l'eau coule lentement ou que le volume
naturellement avant de le réinstaller. n'est pas bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération sur le
couvercle du réservoir d’eau.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

Nettoyez la brosse principale

Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur
pour retirer la protection de la brosse et faites sortir la brosse du
robot.

Sortez les protections de la brosse comme indiqué sur le schéma.

Utilisez 'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils coincés
sur la brosse.

IM‘HH\HHIMM
it

Nettoyez la roue principale et la roue multi-
directionnelle

Remarque : Utilisez des outils tels qu'un petit tournevis, etc. pour séparer
'axe et le pneu.

Nettoyer la brosse latérale

Sortez les brosses latérales et utilisez l'outil de nettoyage fourni
pour retirer les poils emmélés sur la brosse.
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Maintenance de routine

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, l'eau pouvant endommager certains éléments sensibles a l'intérieur du robot et de la station de

charge.

Nettoyez le Capteur de distance laser /
Capteur de retour-station

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s'il est impossible de l'éteindre,
appuyez sur le bouton () pendant 10 secondes pour forcer la
mise hors tension. Aprés cela, appuyez sur le bouton () pendant
3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance.
Veuillez vous assurer gu'il reste bien chargé pendant l'utilisation
quotidienne pour garantir une performance optimale de la
batterie. Si le robot n’est pas utilisé pendant une longue période,
éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne soit pas endommagé en
raison d'une décharge excessive, le robot doit étre rechargé au
moins une fois tous les trois mois.

Nettoyer le capteur de chute

FAQ

Type de probléme

Solution

Le robot ne s'allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 ° C) ou trop élevée (supérieure a 40° C). La
température de fonctionnement du robot est comprise entre 0° Cet 40°C.

Le robot ne charge pas

La station de charge n’est pas alimentée. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cable
d’'alimentation sont bien branchées.
Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas a la station de charge

Ily a trop d’obstacles autour de la station de charge. Placez le socle de charge dans une zone
plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d’émission de signal de la station.

Le robot ne fonctionne pas correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une
des roues principales. Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus correctement ou n'élimine
pas toute la poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

sl

Le robot ne peut pas se connecter au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniére
version de l'application Mi Home/Xiaomi Home, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n’est pas activé. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation
de l'application Mi Home/Xiaomi Home est activé.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant un bon signal
Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter
a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom
d'utilisateur et le mot de passe saisis sont corrects.




FAQ
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Type de probleme

Solution

Le robot n’effectue pas le nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le
robot ne dispose pas d’au moins 15 % de batterie.

Est-ce que de 'énergie continue d'étre consommée
lorsque je laisse le robot sur la station de charge
tandis qu'il est déja chargé ?

Laisser le robot sur la station de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une tres
petite quantité d'électricité et aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Spécifications
Robot Station de charge

Modele RLS5-BL1 Modele RCSO

Batterie 5200 mAh(Capacité nominale de la

batterie) Entrée nominale 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A

Peu d’eau, voire pas du tout ne sort du module de
nettoyage ?

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliére si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliére est bien installée conformément au mode d* emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Temps de Charge Environ 6 heures Sortie nominale 198Vv= 1A

Connectivité sans fil Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz - R . ,
Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d’au

moins 20 cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de

Tension nominale 14,4V = ['utilisateur doit &tre maintenue.

Le robot ne reprend pas le nettoyage apres la
charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de
reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage apreés avoir été placé sur la station de charge ou chargé
manuellement.

Puissance nominale 40 W

Fréquence de

fonctionnement 2400-2483,5 MHz

Le robot ne retourne pas a la station de charge
apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut l'obliger a se repositionner ou a recartographier ses environs. Si
le robot est trop éloigné de la station de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement.
Vous devrez alors le placer manuellement sur la station de charge.

Puissance

; . < 20dBm
maximale en sortie

Informations DEEE

Directive européenne 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer
a la protection de l'environnement et de la santé humaine en apportant 'équipement usagé a un point de collecte dédié au

_ recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et
la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur 'environnement et la santé humaine.
Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement ainsi que les
conditions d’utilisation de ce type de point de collecte.

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE dans la
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Informazioni di sicurezza Informazioni di sicurezza

Restrizioni per Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e Restrizioni per bambini.

'utilizzo da persone con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure con un'esperienza l'utilizzo Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto in cima
0 conoscenza limitate, sotto la supervisione di un genitore o tutore, al fine di all'robot, sia quando & fermo, sia quando & in movimento.

garantire un funzionamento sicuro ed evitare pericoli. | bambini possono pulire
ed effettuare la manutenzione solo se supervisionati.

Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che
bambini e animali domestici siano a distanza di sicurezza dall'robot mentre & in

Non usare l'robot per pulire eventuali sostanze inflammabili.
Non usare |'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
Accertarsi che |'robot sia spento e che la stazione di ricarica sia scollegata prima

funzione. di pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va NOT! pulirg nessuna parte del prod.otto c_on-pann.i umidi o liquidi. _
usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli
industriale. utilizzatori sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso

Non utilizzare |'robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una improprio dell'apparecchio.

barriera protettiva.

Non usare |'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 ° Co al di sottodi0°Co
su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare |'robot, per evitare che vengano
tirati durante la pulizia.

Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che l'robot li urti e li
danneggi.

Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione
dell'robot.

Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei
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Informazioni di sicurezza Presentazione del prodotto

Batterie e Ricarica Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali. Utilizzare
soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.
Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di ricarica
da soli.
Non posizionare la stazione di ricarica vicino a fonti di calore.
Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della
stazione di ricarica.
Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu
necessarie in appositi impianti di riciclaggio.
Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o & spezzato, interromperne
immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.
Accertarsi che |'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.
Se ['robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare |'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.
Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da
tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita. Serbatoio d'acqua Panno di lavaggio Spazzola laterale

Lista degli accessori

‘. )

Strumento di pulizia Cavo di alimentazione

Stazione di ricarica

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5-BL1 est conforme a la Directive européenne
2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a |'adresse suivante: www.dreame-technology.com

Il manuale elettronico dettagliato e disponibile all'indirizzo https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags Nota: Le immagini di questo manuale sono solo di riferimento, attenersi al dispositivo reale per valutare il suo aspetto.
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Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

0

2

62

Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere/spegnere
» Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo
'accensione del robot

Ritorno in carica/Modalita di Pulizia macchia

« Premere il pulsante una volta per attivare il ritorno in
ricarica

- Tenere premuto per 3 secondi per avviare la modalita
Pulizia macchia

Indicatore di stato

+ Bianco: Pulizia/La pulizia & stata completata/La
ricarica e stata completata

« Bianco lampeggiante: Ritorno alla base per ricarica
(batteria normale)

» Bianco fisso: In carica (batteria normale)

= Arancione lampeggiante: Ritorno alla base per ricarica
(batteria scarica)/errore

= Arancione fisso: In carica (batteria scarica)

Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

Sensori di dislivello

o Rotella omnidirezionale

Resettare
- Tenere premuto per 3 Contatti di ricarica o

secondi per ripristinare  gpazzola laterale o
le impostazioni di

o Contatti di ricarica
\ o Spazzola principale

Pulsante di sblocco del

\w fabbrica Sensori di dislivello o g coperchio della spazzola
OS Spia Wi-Fi i principale
\\\u == Sensori di dislivello
0

A ° Strumento di pulizia
& © Air Vent/Altoparlante

Rotelle principali o

Sensore del dispositivo principale

o Sensore laser di distanza

o Sensore del ritorno in carica

o Paraurti
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Presentazione del prodotto

Raccogli-polvere

Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

Coperchio del raccogli-polvere

Filtro

Stazione di ricarica

o Area di segnalazione

o Porta di alimentazione

o Contatti di ricarica
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Modulo di lavaggio

Ingresso d'acqua
Serbatoio d'acqua
Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

Panno di lavaggio

Area di attacco

Preparazione prima dell'uso

1. Rimozione della pellicola protettiva

Rimuovere le pellicole protettive dal robot.

Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non risultera fissata
facendo clic.

3. Posizionare la Stazione di ricarica sul pavimento a
ridosso del muro e collegarla all'alimentazione

Sistemare il
cavo in modo
che non crei
intralcio

Nota: >15m >0,5m

Assicurarsi che non siano presenti oggetti in prossimita della stazione di
ricarica, ?é lateralmente (a meno di 0,5 metri) né frontalmente (a meno di
1,5 metri).

= Assicurarsi che il robot e la stazione di ricarica si trovino in una zona
coperta da segnale Wi-Fi per garantire la connessione ottimale del robot
al telefono cellulare.

» Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove
altri oggetti potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe
impedire al robot di ritornare alla stazione di ricarica.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica. Si
accendera e si ricarichera automaticamente

(D Indicatore del livello di
batteria

= Bianco: il livello della
batteria & superiore al 15%
= Arancione: il livello della
batteria & inferiore al 15%

Nota:

= Prima del primo utilizzo ricaricarlo completamente

= Non installare il Serbatoio d'acqua e panno di lavaggio durante la ricarica.
In modo che non farlo danneggiare il pavimento.
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Connessione con l'app Mi Home

Questo prodotto e stato inserito nell'app Mi Home e potra essere comandato dall'app Mi Home e collegato con altri prodotti.

1. Scaricare l'app Mi Home

Cercare Mi Home nell'app store o scansionare il codice QR qui
sotto per scaricare e installare l'app Mi Home.

2. Aggiungi dispositivo

Aprire l'app Mi Home e premere " @ " nell'angolo in alto a destra
per aggiungere un dispositivo. Poi premere " = " nello stesso
punto, e scansionare il codice QR, aggiungere "Dreame Bot D9
Max" e seguire i comandi per concludere la connessione.

al il
xxxxxxx” home > [+
No home environment info

@ Scanning for devices nearby...

. What should I do if I cannot scan for
Devices Rooms > devices?

( ~]

Nota:

» La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

« Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le
istruzioni della versione dell'app corrente.
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3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-

Fi, premere i pulsanti () e £ fino al messaggio sonoro

"Attesa configurazione della rete" L'indicatore Wi-Fi iniziera a
lampeggiare lentamente al riconoscimento delle informazioni di
rete.

——o Spia Wi-Fi

» Lampeggia lentamente:
attende la connessione

= Lampeggia velocemente: si
sta connettendo

= Accesa: Wi-Fi connesso

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi
e aggiungere nuovamente il dispositivo.

Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power () fino all'accensione della spia e
il robot sara in modalita di standby. A robot fermo, premere il
pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

2. Avvio pulizia

Premere brevemente il pulsante (), per accendere il robot.
All'attivazione, il robot traccera accuratamente un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, e poi finira pulendo ogni
stanza secondo uno schema a forma di S per garantire un lavoro
completo.

—fl==
|1 )
C il
) )
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O

Nota: '

Se il livello della batteria & basso, il robot ritornera automaticamente alla
stazione di ricarica. Riprendera la pulizia interrotta dopo essersi ricaricato
appropriatamente.

(Il programma di ripresa della pulizia deve essere attivato prima nellApp)

3. Modalita di pulizia

Nell'app Mi Home sono disponibili quattro modalita di pulizia:
Silenziosa, Standard, Alta potenza e Turbo. La modalita predefinita
e quella Standard.

4. Pausa/Risparmio energetico

Pausa: premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot
durante la pulizia.

Risparmio energetico: il robot entrera automaticamente in
modalita Risparmio energetico dopo 10 minuti di inattivita e

gli indicatori di alimentazione e ricarica si spegneranno. Per
riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per
piu di 12 ore quando non & in ricarica.

» Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se
verra posizionato sulla stazione di ricarica.

5. Modalita ND (Non disturbare)

La modalita ND evita che il robot avvii automaticamente le attivita
di pulizia; l'indicatore di alimentazione resta spento. E possibile
attivare la modalita ND oppure modificarne l'orario di attivazione
nell'app.

(L'impostazione predefinita e dalle 20:00 allle 08:00.)

Nota:

« Le pulizie programmate verranno comungue eseguite anche in modalita
ND.

- Ilrobot riprendera le normali attivita di pulizia al termine del periodo ND
prestabilito.
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Istruzioni utente

6. Modalita di Pulizia macchia 7. Pulizia programmata

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere E possibile programmare 'ora per la pulizia nell'app Mi Home. Il
premuto il pulsante {x per 3 secondi per avviare ila Pulizia robot iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e,
Macchia. In questa modalita, verra pulita un'area quadrata di 1,5 una volta conclusa la pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per
x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la pulizia a macchia ricaricarsi.

e stata conclusa, il robot tornera automaticamente alla sua
posizione originaria e si spegnera.

8. Piu funzioni nell'app

| 1,5 metri N Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'app per l'utilizzo di queste
[ ’| funzioni.
— La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si
NN N N prega di seguire le istruzioni che fanno riferimento alla versione
corrente.
1,5 metri
N N N N
2

Nota: Avviare la Pulizia Macchia quando il robot & in Pausa terminera questa
pulizia.
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Istruzioni utente

9. Usare la funzione di lavaggio 3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in
fondo finché non scatta in posizione con un "clic". Premere il

Si consiglia di procedere all’aspirazione del pavimento almeno tre volte pulsante () oppure utilizzare 'app Mi Home per awviare la pulizia.

prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare l'acqua in eccesso.
Far scorrere il panno fino in fondo nel vano del serbatoio d'acqua
finché non é saldamente in posizione.

Nota:
- Sisconsiglia usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
« Usare ' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

2) Aprire il coperchio del serbatoio d'acqua e riempire d'acqua.
) AP P . . ‘ 4) Per rimuovere il serbatoio, premere i pulsanti di sblocco laterali

verso l'interno e tirarlo all'indietro.

Nota: Quando il robot € in fase di ricarica o non € in uso, rimuovere il
modulo di lavaggio, svuotare l'acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno
Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti. di lavaggio al fine di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale ed estrarre il
raccogli-polvere tirandolo verso l'alto premendo il pulsante di
sblocco.

3. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i lati del filtro per
rimuovere la polvere in eccesso.

Nota: Non pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

4. Lavare leggermente sotto acqua corrente il raccogli-poltere e il
filtro e lasciarli asciugare prima di reinstallarli.

2. Aprire il coperchio del raccogli-polvere come indicato dalla *
freccia e svuotarlo.

Nota:
- Utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.
- Ilfiltro deve essere completamente asciutto prima dell'uso.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio

1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare
all'indietro il modulo di lavaggio e rimuovere il panno di lavaggio.

3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

Nota:
« Rimuovere il panno dal modulo prima di pulirlo, per evitare che 'acqua
" sporca ritorni nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.
= Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni3 06
mesi.

4. Se il flusso d'acqua non e regolare o é rallentato si prega di

2. Svuotare l'acqua residua nel serbatoio d'acqua e lasciarlo ! | ) )
pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

asciugare naturalmente.

Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale

Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della
spazzola principale ed estrarre la spazzola.

g Iy

Rimuovere i coperchi della spazzola come indicato
nell'illustrazione. Usare lo strumento di pulizia fornito in

dotazione per rimuovere i capelli aggrovigliati alla spazzola.
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Pulizia della rotella principale e della rotella
omnidirezionale

Nota: Utilizzare uno cacciavite o simile per rimuovere le parti della rotella.

Pulizia delle spazzole laterali

Rimuovere le spazzole laterali e usare lo strumento di pulizia
fornito in dotazione per rimuovere i grovigli di capelli.

Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usareun panno asciutto per la pulizia, in quanto il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili. Non
usare panni bagnati per evitare l'insorgere di danni causati dall'acqua.

Pulizia del Sensore laser di distanza/ Pulizia del sensore di dislivello

sensore del ritorno in carica

.\IIIIIIIlu:;_.'.. . bz

(<]
@

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento,

tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo
spegnimento. Quindi tenere premuto il pulsante () per 3 secondi
per riaccendere il robot.

Batteria

IL robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che 'apparecchio resti carico durante l'utilizzo
quotidiano per mantenere le prestazioni ottimali della batteria.
Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo

e conservarlo. Per evitare danni da scaricamento eccessivo,
ricaricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

Il livello della batteria  basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura ambientale e troppo bassa (meno di 0° C) o troppo alta (oltre 40°C). La
temperatura di funzionamento va da 0° C a 40°C .

Problema

Soluzione

ILrobot non effettua la pulizia programmata

ILrobot ha la batteria scarica. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non sia
stato ricaricato in tempo.

ILrobot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano collegate correttamente.
Problema sui terminali. Pulire i terminali di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

IL robot continua a consumare energia anche
quanto si trova sulla stazione di ricarica

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, il consumo di energia sara minimo e cio
contribuira a salvaguardare la batteria per garantirne prestazioni ottimali.

ILrobot non ritorna alla stazione di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione diricarica in una
zona piu libera.
Pulire il ricevitore della stazione di ricarica.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Il robot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo in una delle spazzole o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

Dal modulo di lavaggio non esce acqua o ne esce
poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale
d'uso.

Si raccomanda una pulizia sistematica del foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

IL robot non pulisce piu con la stessa efficienza di
prima o lascia polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & intasato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riprende automaticamente la pulizia
dopo essersi ricaricato

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita ND (Non disturbare) che ne impedisce la
ripresa della pulizia.

ILrobot non riesce a collegarsi al Wi-Fi

La connessione Wi-Fi potrebbe non essere stabile. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione
dell'app Mi Home/Xiaomi Home, poi provare a riconnetterti.

L'accesso alla posizione non é stato autorizzato. Assicurarsi che l'accesso alla posizione sia stato
autorizzato sull'app MI HOME.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona coperta dal segnale
Wi-Fi.

La frequenza 5 Ghz del Wi-Fi non e supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso alla banda
Wi-Fi 2.4 Ghz.

Ilnome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di aver inserito le
informazioni corrette.

ILrobot non ritorna sulla stazione di ricarica dopo
essere stato spostato

Lo spostamento del robot potrebbe alterarne la capacita di riconoscimento dello spazio
circostante. Se il robot & troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare
automaticamente alla stazione di ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo
manualmente su di essa.
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Specifiche tecniche

Dispositivo principale Stazione di ricarica
Modello RLS5-BL1 Modello RCSO
Batteria 5200 mAh(capacita nominale della )
batteria) Ingresso nominale 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A
Tempo di ricarica Circa 6 ore Uscita nominale 19,8V= 1A
Connessione Wi-Fi Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz o . . o )
In condizioni d'uso normali, mantenere una distanza minima di
) ) 20 cm dall'antenna del dispositivo.
Tensione nominale 14,4V =

0 ) e e
Potenza nominale 40 W
PAP 20 | PAP21 | PAP22 E PET 1 CPE7 m
Frequenza d'esercizio | 2400-2483,5 MHz _
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
< 20dBm

Potenza in uscita
massima

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni RAEE

direttiva 2012/19/UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario
proteggere l'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento
e ilriciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare
l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.

E Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla



Informacioén de seguridad

Restricciones de
uso

Este producto puede ser usado por nifios a partir de los 8 afios y por

personas con problemas fisicos, sensoriales, intelectuales o experiencia o
conocimientos limitados bajo la supervision de un padre o tutor para garantizar
un funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de pellgro La limpiezay
mantenimiento no deben ser realizadas por nifios sin supervision.

Los nifios no deben jugar con este producto. Aseglrese de que tanto nifios
como mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras esté en
funcionamiento.

Este producto es solo apto para la limpieza de suelos en el entorno del hogar. No
lo use en el exterior o en otras superficies, o en un entorno comercial o industrial.

No use el robot en un area suspendida del suelo sin una barrera protectora.

No use el robot con una temperatura ambiente superior a 40° C o por debajo de 0° C
o si el suelo contiene liquidos o sustancias pegajosas.

Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dainen
durante la limpieza.

Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione
y los dane.

Mantenga el pelo, los dedos u otra parte del cuerpo alejados de la zona de
succion del robot.

Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifos.

No coloque nifios, mascotas o cualquier objeto encima del robot si este se
encuentra estacionado o en movimiento.
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Informacién de Seguridad

Restricciones de
uso

No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables.
No aspire objetos duros o afilados.

Aseglrese de que el robot esta apagado y la base de carga desconectada antes de
limpiarlos o realizar labores de mantenimiento.

No limpie ninguna parte de este producto con un pafio himedo o cualquier
liquido.

Por favor, use este producto de acuerdo a las instrucciones del manual. Los
usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso
indebido del producto.

Informacién de Seguridad

Baterias y carga

No utilice baterias, cargadores, ni bases de carga de terceros. Usar sélo con la
unidad de alimentacion RCSO0.

No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su
cuenta.

No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

No utilice un pafio himedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de
carga de la base.

No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se
necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y
pongase en contacto con el servicio posventa.

Aseglrese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su
embalaje original si es posible.

Sino va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo
completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot
al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos
cualificados o por el servicio posventa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5-BL1 cumple con la Directiva 2014/53/UE.
Encontrara el texto completo de la declaracién de conformidad de la UE en esta direccién de Internet: www.dreame-technology.com

Para un manual electrénico detallado, vaya a https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Accesorios

i A

Base de carga Herramienta de limpieza

Deposito de agua Mopa

Nota: Las ilustraciones del presente manual son solo de referencia, consulte la apariencia real en el producto adquirido.
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i@

Cable de alimentacion

-

Cepillo lateral

Descripcion general del producto

Robot

o Boton de encendido/limpieza

+ Boton de encendido/apagado: mantener pulsado
durante 3 segundos
- Una vez encendido, pulse para iniciar la limpieza

o Botdn base/Botdn Limpieza localizada

» Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga
« Mantener pulsado 3 segundos para iniciar el modo
Limpieza de manchas

Indicador de estado

+ Blanco: limpieza / limpieza completada / carga
completada

= Blanco intermitente: volviendo a la base para cargar
(bateria normal)

= Blanco pulsante: cargando (bateria normal)

= Naranja intermitente: volviendo a la base para cargar
(bateria baja)/Error

= Naranja pulsante: cargando (bateria baja)
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot Depdsito de basura Mddulo de fregado
Sensor de altura

Rueda

Boton de Reset omnidireccional

Mantener pulsado durante 3  Contactos de carga o = @]@@ S \ o Contactos de carga Entrada de agua

St_egundos para restaurar los Cepillo lateral o o Cepillo principal o Pinza del depdsito de basura

ajustes de fabrica N . Depdsito de agua
Pinzas del protector Tapa del deposito de basura

\y ndicador de WiFi Sensor de altura e del cepillo P P
S ndicador de Wi-rl Sensor de altura . Clip de liberacion del
S o Filtro tanque de agua

J

Mopa

A © Herramienta de limpieza
i o Salida de aire/altavoz

Ruedas principales o
Area de fijacion

Base de carga

Sensores del robot

o Area de sefializacion

o Puerto de alimentacion

o Sensor laser de distancia

) d
o Sensor de regreso al base de carga ° Contactos de carga

o Parachoques
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Preparacién antes del uso

1. Retire la pelicula protectora

Quite la pelicula protectora del robot.

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.
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3. Coloque el base de carga en un suelo
nivelado contra la pared y conecte a la fuente de
alimentacion

Recoger el
cable suelto

Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mdas a cada lado del

base de carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

= Para garantizar una buena conexién del robot con su teléfono, asegurese
de que el robot y el base de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

» No coloque el base de carga en una zona con luz solar directa o donde

objetos puedan bloquear la zona de sefial, ya que esto podria afectar al

retorno del robot al base de carga.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar
la bateria. El robot se encendera automaticamente 'y
la bateria comenzara a carga

() Indicador de nivel de
bateria

» Blanco: el nivel de bateria
es superior al 15 %

» Naranja: el nivel de
bateria es inferior al 15 %

Nota:

« Cargue por completo antes del primer uso.

» No instale el médulo de mopa cuando el aspirador se esté cargando.
Tenga cuidado con la mopa humeda, ya que puede dafar el suelo.

Conectar con la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home / Xiaomi Home*.

1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Escanee el cddigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le
dirigira a la pagina de configuraciéon de conexion si la aplicacion ya
estd instalada. O busque "Mi Home / Xiaomi Home" en la App Store
para descargarla e instalarla.

2. Anadir dispositivo

Abra la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home, toque "@ "en la
parte superior derecha. Luego toque la esquina superior derecha
"= " de nuevo, escanee el cddigo QR, afiada “Dreame Bot D9
Max"y siga las indicaciones para finalizar la conexién.

il il
xxxxxxx” home > [+)
No home environment info

@ Scanning for devices nearby...

. What should | do if | cannot scan for
Devices Rooms. > devices?

( ~]

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Puede que la version de la aplicacion se haya actualizado, siga las
instrucciones especificas de la version actual.

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones (D) y {> hasta
que escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el
indicador parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido
correctamente.

—o Indicador del Wi-Fi

+ Parpadea lentamente:
Esperando conexién

« Parpadea rapidamente:
Conectando

» Encendido: Wi-Fi conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robot, reinicie el
Wi-Fiy aflada de nuevo el dispositivo.

85



86

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el botdn () durante 3 segundos para encender
el robot. Una vez que el indicador de encendido se vuelva
completamente blanco, el robot entrara en modo de espera.

Para apagar el robot, mantenga pulsado el boton () durante 3
segundos mientras esté parado.

2. Comenzar Limpieza

Presione el botén () brevemente para encender el robot. Tras
la activacion, el robot disefiarad con precisién una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego
terminard limpiando cada habitaciéon en un patrén en forma de S
para garantizar una limpieza completa.

1

@ﬁifﬁ
i )
il
): D

Nota: Si la bateria esta baja, el robot volverd automaticamente al puerto
para cargar. Reanudara las tareas incompletas de limpieza tras haber
recargado la bateria a la potencia adecuada.

(Para reanudar Modo de Limpieza es necesario activarlo primero en la
Aplicacion)

3. Modo de limpieza

En la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home hay cuatro modos de
limpieza disponibles: Tranquilo, Normal, Fuerte y Turbo. El modo
predeterminado es el estandar.

4. Pausar/Modo Suspension

Pausar: pulse cualquier botdon para pausar el robot durante la
limpieza.

Modo Suspension: el robot activara automaticamente el modo
Suspensioén tras 10 minutos de inactividad. A continuacion, se
apagaran los indicadores de energia y de carga. Para volver a
activar el robot, pulse cualquier botén.

Nota:

» Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

« Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizara la
tarea de limpieza actual.

5. Modo No molestar

El modo No molestar evita que el robot comience
automaticamente las tareas de limpieza y el indicador de energia
permanecerd apagado. Puede activar el modo No molestar o
modificar sus horas desde la aplicacion.

Este modo se activa por defecto desde las 22:00 hasta las 08:00.

Nota:

« Sin embargo, las limpiezas programadas se llevaran a cabo durante el
periodo DND.

« Elrobot continuard limpiando una vez que finalice este periodo.

Modo de uso

6. Modo Limpieza localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa,
mantenga pulsado el botdon ¢ durante 3 segundos para activar el
modo Limpieza de manchas. En este modo, se limpiard una zona
cuadrada de 1,5 x 1,5 metros alrededor del robot. Cuando termine
la limpieza de las manchas, el robot regresara automaticamente
a su ubicacion original y se apagara.

| 1,5 metros |

N
YN YN YN Y MY
1,5 metros Q Z’: E
NN NN
2

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizard la tarea de limpieza
actual.

7. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacién Mi
Home/Xiaomi Home. El robot empezarad automdaticamente la
limpieza en el momento indicado y, una vez terminada, volvera a
la base de carga.

8. Mas Funciones de la aplicacion

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacién para usar
mas funciones.

Puede que la version de la aplicacién se haya actualizado, siga
las instrucciones especificas de la version actual.
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Modo de uso

9. Usar la funcién de fregado

Para obtener un mejor resultado de limpieza, se recomienda aspirar todos

los suelos al menos tres veces antes de la primera sesion de fregado.

1) Humedezca la mopay escurra el exceso de agua. Deslicela
hasta el fondo de la ranura del depdsito de agua hasta que
quede bien colocada.

2) Abra la tapa del depdsito de agua, rellénelo y cierre la tapa de

forma segura.

Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.
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3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la
flecha, y deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje.
Pulse el boton (1), o puede utilizar la aplicacién Mi Home/Xiaomi
Home para empezar la limpieza.

Nota:
» No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
« Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

4) Para retirar el depdsito de agua, presione hacia adentro ambos
lados y deslice el deposito hacia atras para separarlo del robot.

Nota: Cuando el robot esté cargdndose o no esté en uso, extraiga el modulo
de fregado, saque el agua que quede en el depdsito y limpie la almohadilla
de la mopa para evitar moho y olores persistentes.

Mantenimiento rutinario

Contenedor de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas del contenedor de
polvo para retirarlo.

3. Retire el filtro, enjudguelo repetidamente y golpee suavemente
el marco del filtro para eliminar la mayor cantidad de suciedad
posible.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

4. Lave el contenedor de polvo y el filtro con agua y luego
apartelos para que se sequen por completo antes de instalarlos.

Nota:
- Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.
« Elfiltro debe estar totalmente seco antes de utilizarlo.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el modulo de limpieza

1. Pulse las pinzas laterales del médulo de fregado y tire para 3. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de
extraer el médulo.Tire de la almohadilla de la mopa del mddulo de volver a instalarla.
fregado para extraerla. _

Nota:
+ Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de
que el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se

‘ obstruya.

+ Para un rendimiento 6ptimo, recomendamos cambiar cada 3 0 6 meses.

4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien
distribuido, limpie el orificio ventilador de la tapa del tanque de
agua.

2. Vacie el agua del depdsito de agua. Limpie solocon agua y
deje secar al aire antes de volver a instalarlo.

Nota: No exponga el tanque directamente al sol.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal

Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la
cubierta y elévelo para retirarlo del robot.

Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en la
ilustracion. Use la herramienta de limpieza incluida para eliminar
los pelos enredados en el cepillo.

Limpiar la rueda principal y ala rueda
omnidireccional

Nota: Use herramientas como un destornillador pequefio, etc. para separar
el eje y el neumatico.

Limpiar el cepillo lateral

Retire los cepillos laterales y use la herramienta de limpieza
incluida para quitar el cabello enredado en el cepillo.
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Mantenimiento rutinario

Nota: Use un pafio de cocina seco para realizar la limpieza, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio humedo para
evitar que el agua provoque dafios.

Limpiar el sensor laser LDS/Sensor de regreso al base de Limpiar el sensor de altura
carga

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga
pulsado el botén (V) durante 10 segundos para forzar el apagado.
A continuacion, mantenga pulsado el botén (1) durante 3
segundos para encenderlo de nuevo.

Bateria
ML e T ITIT )

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto I mikas S
rendimiento. Asegurese de que permanezca bien cargada
durante el uso diario para que mantenga un rendimiento éptimo.
Si el robot no se utiliza durante un largo periodo de tiempo,
apdaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga, deberia
recargar el robot una vez cada tres meses.

92

Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucion

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 ° C) o demasiado alta (por
encima de los 40 ° C). La temperatura de funcionamiento del robotes de 0°Ca40°C.

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Confirme que ambos extremos del cable de
alimentacion estan conectados correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de cargay el robot.

El robot no vuelve a la base de carga

Hay demasiados obstdculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una
zona mads abierta y libre de obstaculos.
Por favor, limpie el drea de emisién de sefial de la base de carga.

El robot no funciona adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las
ruedas principales. Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma correcta o deja basura
a su paso

El depdsito de basura estd lleno. Por favor, vacielo.
El filtro estd bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexién Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima versidn de Mi
Home/Xiaomi Home APP, e intente conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacidn no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la
aplicacion Mi Home / Xiaomi Home.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial
de Wi-Fi.

No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de
usuario y la contrasefia correctos.

93



Preguntas Frecuentes
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Tipo de problema

Solucion

El robot no realiza la limpieza programada

Al robot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzara hasta que el robot se
haya recargado.

Dejar el robot en la base de carga una vez que esta
completamente cargado consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy
poca electricidad y ayuda a mantener un funcionamiento 6ptimo de la bateria.

No sale agua del médulo de fregado o solo sale un
poco de agua

Compruebe que el depdsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

Especificaciones
Robot Base de carga
Modelo RLS5-BL1 Modelo RCSO
Bateria 5200 mAh(Potencia maxima de salida)
Entrada nominal 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
Tiempo de carga Aproximadamente 6 horas
Salida nominal 19,8V= 1A

Conexion inalambrica | Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse
Tension nominal 14,4V = a una distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo
del usuario.

El robot no reanuda la limpieza a pesar de que
tiene bateria suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o coloca en la base de carga.

Potencia nominal 40W

Frecuencia de

operacion 2400-2483,5 MHz

El robot no vuelve a la base de carga después de
moverlo

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot esta
demasiado lejos de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automdaticamente por si
mismo, en cuyo caso es necesario colocarlo manualmente en el base de carga.

Potencia maxima

de salida < 20dBm

Informacion sobre RAEE

2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el
medio ambiente entregando sus equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos
_ y electronicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacion y el reciclado correctos ayudaran a evitar
posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las
autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida.

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva
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NHdopmaumsa no TexHnke 6e3onacHoOCTA
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OrpaHuyeHus Ha
3KcnayaTauuto

[eTv cTaplue 8 NeT 1 nLa C orpaHNYeHHbIMU BU3MYECKMMUN, CEHCOPHbIMU UK
YMCTBEHHbIMM CMNOCOBHOCTAMM UM HEAOCTATOYHbIM OMbITOM 1 3HAHUSIMU MOTYT
MCMoNMb30BaThb AAHHbIM NPUBOP NOJ MPUCMOTPOM B3POC/IbIX UM OMEKYHOB A5
obecneyeHns 6ezonacHom aKcnayaTaLmm 1 n3bexaHnsa BO3MOXHbIX ONaCHOCTEN.
O4YMCTKa N TEXHUYECKOE 0BCNYKMBaHME He AO/MKHO BbINMOMHATHCS AeTbMM 63
NPUCMOTpPa B3POC/IbIX.

[eTsm He ciefyeT urpaThb C 3TUM YCTPOMNCTBOM. Y6eanTech, YTO €TU N KMUBOTHbIE
HaxoasaTcst Ha 6e30MacHOM pacCcTosiHUM OT poboTa BO BpemMsi paboThl.

3TO YCTPOMCTBO NpefHa3Ha4YeHo TOMbKO A/l O4MCTKM NoJia B AOMaLLHMUX
ycnoBusix. He ncnonb3yiite ero Ha OTKPbITOM BO3AyXe, Ha MOBEPXHOCTSAX 6€3 nona,
a TaKkXKe B KOMMEPYECKMX UM MPOMbILWIEHHbIX YCTOBUSX.

He ncnonb3symnte poboT B 06/1aCTAX, PaCNONOXKEHHbIX HAg NOA0M, 6€3 3aWNTHOro
bapbepa.

He ncnonb3ymnte poboT B cpefax Cc TeMnepaTypoin OKpyxatoLen cpeabl Bbiwe 40 °
Cunn Hmxke 0 ° C, a TaKKe Ha MOy CIKUAKOCTAMU MU INNIKUMU BelLeCTBaMMU.

Y6epuTe Cc Nona NpoBofa nepeg ucnosib3oBaHnemM poboTa, YTobbl OH He TAHYA KX
BO BpeMs yOopKMu.

Y6epuTe C nosia Xxpynkme 1 Mefikne npeameTbl, 4To6bl pO6OT He Bpe3asncs B HUX U
He noBpegun.

He monyckaiTe nonagaHus BOMOC, NanbLEB U APYriX YacTen Tea BO
BCacbliBatoLLee oTBepCTMe poboTa.

XpaHI/ITe MHCTPYMEHT O14A YNCTKN WWETKN B HEAOCTYMNMHOM ANA ,u,eTe|7| MecTe.

NHdopMaunsa no TexHnke 6es3onacHoCcTn

OrpaHunyeHus Ha
3KcnayaTauuio

He pa3mMelyanTe Ha poboTe feTel, XUBOTHbIX U Kakne-nnbo npeameTsl,
HEe3aBMUCMMO OT TOTO OCTAHOB/IEH OH U/ [BUKETCS.

He ncnonb3yinte poboT Ans ybopKu oObIX FOPSLLMX BELLECTB.
He ncnonb3yinTe poboT gnst yoopKM TBEPALIX 1 OCTPbIX MPEAMETOB.

Mepen 04NCTKON 1 TEXHUYECKMM 0O6CNYXMBaHNEM ybeanTech, 4TO poboT
BbIK/IIOYEH 1 AOK-CTaHLUMS A/15 3apSAKM OTCOeAMHEHA OT MCTOYHMKA MUTAHMS.

He ounwanTe 4acTn yCTPOMCTBA C MOMOLLbIO BNAXKHOW TKAHU UV XKUAKOCTEN.

Micnonb3yiTe 3TO YCTPOMCTBO COMMAcHO PYKOBOACTBY MO/Mb30BaTENS.
Monb30BaTENN HECYT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 ylep6, BO3HUKLLME 13-32
Hecob0aEHNS UHCTPYKUMNIA.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6e3onacHoOCTA
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AKKymynaTop u
3apaaKa

He ncnonb3yinTe CTOPOHHMIA aKKYMyNSaTOpP, 3apsiiHOE YCTPOMCTBO UM AOK-
CTaHUMIO ANd 3apaaKu. Mcnonb3yinTe TonbKo ¢ 610koM nuTaHmsa RCSO.

He pa3bupainTte, He peMOHTUpPYITE N He MOAUDULNPYNTE aKKYMYyNSaTOP UK
AOK-CTaHUMIO AN15 3apsSAKN CaMOCTOsITeNbHO. He pa3melainTe AOK-CTaHLUMIO Ans
3apsiaKy psiAoM C UICTOYHMKOM Tenna.

He BbITMpaiTe 1 He o4nLanTe 3apsigHble KOHTAKTbl BAXXHOW TKaHbIO UK
BMIAXXHbIMU PyKaMMU.

He yTunusmpynTe cTapble akkyMynsiTOpbl HeHaanexalmm obpa3om. HeHyxHble
aKKyMynsiTOpbl CleayeT cAaBaTh B COOTBETCTBYHOLME MYHKTbI NepepaboTKu.

Ecnn WHyp NUTaHUsi NOBPEXAEH UM C/IOMaH, HeMe/IeHHO NpeKpaTuTe ero
MCMNO/Ib30BaHMe U 0bpaTUTECh B CNYXOY MOCNENPOAAKHOI0 06CNYKMBAHMS.

Mepep TpaHCNOPTUPOBKOM ybeanTech, YTO POBOT BbIK/IKOYEH, M MO BO3MOXHOCTU
XpaHWTe ero B OPUrMHaNbHOM YMaKoBKe.

Ecnn poboT He ByaeT MCnoib30BaThCs B TEYEHWE AINTENIbHOIO NEPUOA],
MOMHOCTbIO 3aPSIANTE €ro, OTKYNTE N XPaHUTE B CyXOM Npox/iagHoOM MecTe. Bo
n3bexaHne YpeaMepHON PaspaaKM aKKyMynaTopa 3apskainTe poboT He pexe
OfHOro pa3a B 3 Mecsaua.

3TO YCTPOMCTBO OCHALLLEHO aKKYMYNSITOPHbIM 6/T0KOM, KOTOPbIN AOKHbI
3aMEeHSITb TOJIbKO KBaNU@ULMPOBAHHbIE TEXHUYECKME CNeLManmncTbl an
CNeunanuncTbl oTAena NOCAenpogAXKHOro 06CIYKUBAHUS.

«He TpaHcnopTupyiTe poboT-nbinecoc Nnpu TemnepaType Bbiwe 50 ° C unum Hke
-20°C.

NHdopmaumsa no TexHnke 6e3onacHoOCTU

AKKyMynsaTop u + B TeyeHne KOPOTKOro nepmofda, HanpmuMmep OAHOro Mecsaua, Nblnecoc
3apsagka peKoMeHayeTCs XpaHUTb Npu TemnepaType oT -20 g0 50 ° C n OTHOCUTENbHOM
BnaxxHoCTn 60 % £ 5 %. B Te4eHne ANNTENBHOTO BPEMEHM XPaHUTE MblNecoc
Npv TemnepaTtype okpyxatowlen cpegbl ot 0°C go 25° C.
* YTUAN3NpYNTE Nblaecoc Hagnexaumm obpasom. Korga ero cpok cinyxosl
NOAOMAET K KOHLY, YTUAN3NPYITE NblIeCOC B COOTBETCTBUM C MECTHbBIMM
3aKOHaMM 1 NpaBuaaMn CTPaHbl UKW PErMOHa, B KOTOPOM OH MCMOJb3YeTCs.
[laTy Npon3BOACTBA CM. Ha 3TUKETKE CO LUTPUX-KOA,OM.

HacTtosiwmm komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsieT, 4yto TMN pagroobopyaoBaHus RLS5-BL1 cooTBeTCTBYET TPe6OBaHUAM
OvpekTuBbl 2014/53/EU. MoNHbIA TEKCT AEKNApaALMM O COOTBETCTBUMN HOPMATUBHbLIM TpeboBaHMsaM EC gocTyneH no cnegytowemy
appecy:www.dreame-technology.com

MoppobHoe 3n1eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. No agpecy https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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OnncaHwne nsgenuvs

AKceccyapbl

3apagHas goK-CctaHums

BopgsiHom bak

i@

YUCTALMIA NHCTPYMEHT LLHYyp nutaHmns

Y

LBabpa BokoBas LLeTKa

MpumeuaHue. Bce NNAKCTpaLnn B AaHHOM PYKOBOACTBE NMpuBefeHbl MCKNKYUTENbHO AN1A CNPaBKU. Mo BHeWHUM napameTpam nsgenma opmeHTMpyﬁTer Ha ero

akTuyeckunii Bug,.
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OnwuncaHne nspenns

Pobot

©  KHoMKa nutaHusa/y6opkn

+ YT06bI BKMOUNTL/BBIKNHOUYNTL NNTAHWE, HAaXMUTE
KHOMKY 1 yaepXnBaiTe B TeueHne 3 CeKyH[,

+ MNocne BKAOUEHNS poboTa HAXMUTE KHOMKY, UTO6bI
HauyaTb y6opKy

o KHOMKa fOK-CTaHumn/KHOMNKa noKanbHon y6opKn

« HaXXMuTe KHOMKy, UTo6bl BEpPHYTb POHOT Ha 3apsfHYH0
LOK-CTaHUMIO

» HaxXmunTe 1 yaepxunsainrte B Te4eHne 3 CeKyHA, uTobbl
rnepeniT B peXnm ToueyHon ybopku

NHpuKaTop cocTtoaHnsA

- benbin: Yoopka/ Ybopka 3aBeplueHa/ 3apagka
3aBeplleHa

» MuraHve 6enbiM: Bo3BpaT Ha CTaHUMIO 4115 3apsaKN
(HopmanbHas batapes)

« ObixaHne 6enbiM: 3apagka (HopmanbHas 6atapes)

» MuraHve opaHeBbliM: BO3BpaT Ha CTaHUMIO Ans
3apapku (HU3Knin 3apag 6atapen)/Owmnbka

» [bixaHne opaHxeBbIM:3apsagKka (HU3K1 3apag,
batapen)
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OnwncaHve nipenuna

Pob6ot

KHonka cbpoca HacTpoek

= HaxmuiTe n ygepxmBarite
B TeueHue 3 cekyHg, YTobbl
BOCCTaHOBWTb 3aBOACKVE
HaCTPOWKN

NHankaTtop Wi-Fi

Y

by
/

U

A © YYCTAWMNIA UHCTPYMEHT

i o Bo3gywiHoe oTBepcTne/
ANHaMUK

datumnkn poboTta

AaTunk nageHuns

Hanpasnswowme

Koneca
3apsafHble o D@EI o 3apsiiHble KOHTaKTbI
KOHTaKThI + O B PRA

BokoBas LLeTKa o OCHOBHas wWweTka

KHOMKa 3almTHOR
KPbILUKN OCHOBHOW
LeTKn

[aTunkK o
nageHuns

gTTTT11]),

OaTunk nageHuns

oét

OCHOBHbIE ©
Koneca © ©

o Jla3zepHOro gatyumka paccroaHusa

o [laTunK BO3BpaTa Ha AOK-CTaHLWIO
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© amMopTn3aTop

OnwuncaHne nspenns

Mopgynb wBabpbl

KoHTeliHep Ansa nbinu

Bopo3abopHoe oTBepcTne
KHOrMKa Bbinycka
KOHTenHepa Ans nbiam

KpblwKka KOHTenHepa
ana nblnan

BogsiHom bak

OUALTP KHorKa BbInycka BogsHoro baka

LLiBabpa

ObnacTb KpernaeHuns
3apsgHas A0K-CTaHLUuMs

o CUrHasbHas 30Ha

o [lopT NnnTaHnsa

o 3apsagHble MaacTuHbl
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NMogrotoBKa K ybopke

1. Ypanute 3al4UTHYIO NJIEHKY

Luunn:

MpumeuaHwue. Korp,a 6okoBas eTKa 6y,u,eT yCTaHOB/1IEHa Ha NpaBUIbHOE
MeCTO, pa3facTca Wen4okK.
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3. YcTaHOBUTE 3apAAHYI0 A0K-CTaHLUIO HA POBHYIO
NOBEpPXHOCTb Y CTEHbI U NOAKKUNTE NUTaHNE

Ybepute Kabenb

MpumeuaHwue.

Y6eantecb, YTo Ha pacctosaHnm 0,5 MeTpa oT BOKOBLIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa
crnepean AOK-CTaHLUMM OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NpeaMeTbl.

« Y6enntechb, YTo pobOT 1 3apsifHas [OK-CTAHLMSA HAaXoaATCa B 30He AelicTBUs
Wi-Fi, utTobbl achhekTBHO yrnpaBnsTb po6oToM Yepes MobuibHoe
npuaoxeHue.

He pa3melyaiTe 3apsaHYIO LOK-CTAHLMIO B MeCTax, NoABepX eHHbIX
BO34eNCTBUIO NPSAMbIX CONHEUHbIX JIyYeil, NN B 30HaX, OTTOPOXKEHHbIX
NOCTOPOHHMMIW NpeaMeTaMu, Tak Kak 3TO MOXeT noMeLuaTtb poboty
BEPHYTbCS Ha 3apAAHYH0 AOK-CTaHLMIO.

4.YcTaHOBUTE Po6OT Ha 3apsAgHYH0 CTaHLUIO ANns
nop3apsaakn. Po60T aBToMaTMuyeckn BKAKUYNTCA N
HaUHeT Noa3apaaky

() MHanKaTop ypoBHS

3apa4a akkymynatopa

« Benbili: ypoBeHb

3apaa akkymynatopa

Bbiwe 15 %.

- OpaHXeBblli: ypOBEHb

3apapa akkymynatopa

HVKe nnv paseH 15 %.

NMprnmeuaHne.

+ MNepep nepBbIM NCNOMb30BAHMEM MOMHOCTLIO 3apAANTe akKyMyiaTop.

+ Bo Bpems 3apsfKkmn He peKkoMeHayeTca ycTaHaBvMBaTh MOAY b A1 BAAXHOW
ybopkKu, uTobbl BNa)kHas weabpa He NoBpeania NoOBepPXHOCTb nona.

MoakntoueHne K npunoxeHnto Mi Home/Xiaomi Home

[JaHHoe nsgenve nognepXXmBaetca npunoxeHnem Mi Home/Xiaomi Home*. YnpaBnsiite CBOMM YCTPOWNCTBOM 1 B3aMMOLENCTBYTE C

apyrnMmn gomMmalllHnMn yCTpOVICTBaMVI B 3TOM NMPUNIOXEHUN.

1. 3arpy3ka npunoxxeHus Mi Home/Xiaomi Home

Hanpgute n ckavante npunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home uepes
MOWCKOBBIV 3aNP0o B MarasnHe MOBUAbHBIX MPUNOXKEHNU NN
OTCKaHnpoBaB QR-Kopg HXKe.

2. Jo6aBneHune yCcTpPoOWMCTBa

OTKpoWTe NpunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home, HaxMute " @ "

B BEpXHeM NpaBoM Y1y 1 BONAUTE Ha CTpaHuLy fobaBneHuns
YCTPOWCTBA. 3aTeM Haxmute " (— " B BEXHEM MPaBoM yry
notckaHmpyinte QR-kog, utobbl fO06aBUTL ycTpoicTBo “Dreame Bot

D9 Max". CnefynTe NofcKaskam Ans 3aBepLleHys NOAK/IOYEHN

xxxxxxx” home > [+
No home environment info
@ Scanning for devices nearby...

. What should I do if | cannot scan for
Devices Rooms > devices?

( ~]

MpumMeuaHne.

+ OyHKUMA 6ecnpoBOAHON ceTn NogaepxnBaeT Tonbko Wi-Fi ¢ yactoton
2,41Tu,.

+ Bepcus npunoxeHns Mi Home/Xiaomi Home mMorna o6HOBUTLCS, MO3TOMY
hakTnyeckunii NpoLecc HaCTPOMKN MOXeT OTIMYAaTbCA OT OMMCAaHHOro
Bblwe. CnepgynTe MHCTPYKUUAM NS TeKyLLein Bepcuu npunoxenus Mi
Home/Xiaomi Home.

3. Cbpoc Wi-Fi

OTKpOTE BEPXHHOH KPbILLKY, UTOBbI MOSBMACS UHAMKATOP Wi-

Fi. OLHOBPEMEHHO C 3TUM HaXMuUTe 1 yaepxnsanTte kHonku " ()
"n"{}", NoKa He ycnbILWNTe rONI0COBYI0 Noackasky "OxngaHne
HacTponkn cetn". Kak TonbKo nHankatop Wi-Fi HauHeT megsieHHOo
MUraTb, POHOT NepenaeT BPeXnm rnogkItoueHns K cetu.

——o VHankatop Wi-Fi

« MuraHue (MegneHHoe):
oXMnaaeT NoAKNOYEHUS.

* MuraHue (6bicTpoe):
BbIMOJIHAETCS
NOAKOYEHNE,

+ CBETOBOWN MHAMKATOP
(nocTosiHHbIN): Wi-Fi
NOAK/MIOYEH.

MpumeuaHme. Ecnv Baw TenedoH He MOXET NOAKMOYNTLCS K poboTy,
cbpocbTe HacTpoiiku Wi-Fi  gobaBbTe yCTPOMCTBO NMOBTOPHO.
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PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTauunumn

1. BKnoyeHune/BblKNoueHne

HaxmuTe n yaepxnsarite KHOMKyY (1) B TeueHne 3 cekyHa, 4Tobbl
3aropencs MHANKAToOp NUTaHus (MOCTOSAHHbLIN) 1 poboT NepeLuen
B PeXUM 0XKnaaHns. YTobbl BbIKNOUNTL POBOT, HaXMnTe 1
yoepXnBanTte kHonky () B TeueHune 3cekyHa, Korga pobor
OKaKeTCs B HEMOABVIXXHOM MOIOXKEHUN.

2. Hauano y6opkn

Haxmunte KHomKky (), uTobbl BKAOUNTL PobOT. Mocne
BK/IHOUEHNS poBOT HAYHET NaaHpoBaHne MmapLipyTa yb6opku
Mo OTCKAHWPOBAHHOV KapTe. 3aTeM poboT MeToanuHo ybeper
KaXayt 30Hy no S-obpasHoMy MaLLpyTy, NpeaBapuTenbHO
OUVCTUB 30HY BAOJIb CTEHbI, /19 NOBbIWEeHNS 3¢pPeKTUBHOCTY
ybopKu.

=
|1 )
C e
) )

NpuMeyuaHue. ECiv ypoBeHb 3apsaaa batapen CMWKoM HU3KKIA, po6oT
aBTOMATNYeCK/ BEPHETCS Ha 3apsagHYo AoK-CcTaHuuto. Mocsie noa3apsapku

[0 HeobxoAnMOoN MOLLHOCT POBOT BepHeTCs Ha NOC/IegHWIA y4acToK 1
MPOAO/KNT He3aBepLUeHHY 3agadvy ybopku.(Heo6xoanmMo 3apaHee OTKpbITb
DYHKLNIO BO306HOBNEHNS YOOPKN B MPUNOXKEHWNN).

3. Pexxum y60pK

B npunoxeHnn Mi Home/Xiaomi Home focCTynHbl YeTbipe
pexxnma ybopKkn: TUXN, CTAaHAAPTHbIV, MHTEHCUBHbIN 1
Typbopexnm. CTaHAaPTHbIN PeXNM YCTaHOB/IEH MO YMOAYAHNIO.

4. Pe)xnum nay3sbl/cHa

Maysa: HaxmuTe Ntobyt KHOMKY, YToBbl MPMOCTaHOBUTL PobHoT
BO BpeMs ybopKu.

Pexnm cHa: ecnu B TeueHune 10 MUHYT pobBOT He Noy4YnT 3agauy,
OH aBTOMAaTUYeCKn neperiger B pexnum CHa, a MHAMKATopPbI
NUTAHNA 1 3aPASKN NOracHyT. HaxkmuTe Nobyro KHOMKY, YTobbI
aKTMBMPOBAaTb POHOT.

MprmMeuaHme.

+ Ecv po60oT He HaXoAWTCs Ha NoA3apsaAKe, OH aBTOMATNUeCKy BbIKIUNTCS
yepes 2 yaca B pexume cHa.

+ B cilyuae oCTaHOBKMU po6OTa NMOMECTUTE ero Ha 3apsfHYH LOK-CTaHLMI0
[Ns 3aBepLUeHNs TeKyLLen 3aaaun yeopKu.

5. Pexxum "He 6ecnokontb"

B pexume "He 6ecnokonTb" poboT HE CMOXKeT aBTOMAaTUYeCKN
NPOAOMIKUTL 3agavy ybopKkn. HANKATOP NUTaHUS ocTaeTcs
BbIK/IOYEeHHbIM. C MOMOLLbIO MPUIOXKEHWSI Bbl MOXeTe BK/IOUNTb
pexunm "He 6ecnokounTb" nam M3MeHUTb €ro BPeMeHHOW
AManasoH.

MNpuMeuaHwue.

« Ecnvn ycTaHoBEH pexnM "3annaHnpoBaHHas ybopka', poboT BbIMOAHNT
ybopKy faxe B pexunme "He 6ecnokontb".

« ECNn ocTanachb HesaBeplweHHas 3ajava, poboT NPoAONXUT ee
BbIMOJSIHEHWE MOCNE NCTEeUeHWs BpeYeHn AercTBua pexnma "He
6ecnokounTb".

PyKoBOACTBO NO 3KcnayaTaunmn

6. Pexkxnm nokanbHo yb6opKu

Ecnn po60T HaxoAnTCs B PeXMMe OXULAHWS NV MPUOCTAHOBIIEH,
HaXkMUTe 1 yaep>KnBariTe KHOMKY £} B TeueHune 3 cekyHp, UTobbl
rnepenTn B pexum n1oKanbHOM y6opKn. B 3ToM pexnme pobot
bynet ybupatb 30Hy B paguyce 1,5 x 1,5 meTpa BoKpyr cebs.
Mocne 3aBepLUeHNs IOKanbHOM yBopKn poboT aBToMaTnyecku
BEPHETCS B M3HAuaslbHOe MON0XKeHWe 1 OTK/TIUNTCS.

| 1,5 meTpa |

N
NN YN YN Y
1,5 meTpa @
N N N N
W

MpuMeuaHne. Moce aKTUBaALMM peXMMa TOKaNbHOW yEOopKyM Tekyllast 3agada
ybopKy ByfeT 3aBepLueHa.

7. Pexkum "3annaHnpoBaHHas y6opka"

B npunoxeHun Mi Home/Xiaomi Home goctyrnHa HacTporika
pexuma "3annaHnpoBaHHas ybopka'. Po60oT aBTomMatnuecku
HauHeT y6opKy B HA3HAUEHHOe BpPeMs I BEPHETCS Ha 3apsHYH0
[0K-CTaHLUMIO noc/e 3aBepLueHns y6opKu.

8. bonbue hyHKUNIA NPNI0OXKeHNs

Cnepnynite NHCTPYKLNSAM B MHTepdhenice NpuIoXKeHns, YTobbl
1ncnonb3oBaTth 6osbLle YHKLMWIA.

Bepcus npunoxeHus Morna 6biTb 06HOBMEHA NV YaCTUYHO
n3MeHeHa. Cnefynite MHCTPYKLUAM A8 TekyLlel Bepcum
NMPUNOXKEeHWS.
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PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTauunumn

9. DyHKLMA y60opKK WBabpon

[ns [OCTVXeHUs nydywero pesynbtata y6OpKy pekoMeHAyeTcs HauyaTtb
MCMONb30BaTh PEXUM WBAGPLI Nocae 3 nprMeHeHnii poboTa..

1) HamouuTe rybky WBabpbl 1 OTOXMUTE N3NTNLLKA BOAbI.
BcTaBbTe rybky goyrnopa B rna3s BogsHoro 6aka, noka oHa He
ByneTt HageXXHo 3akpenseHa.

2) OTKpOWTe KpbILWKY BOASHOTO 6aka, HanonHute 6ak YncTom
BOZOW M MJIOTHO 3aKPONTE KPbILLKY.

MpriMeuaHue. He ncrnonb3yiiTe UNCTALLVE 1 Ae3VHULMPYIOLLE CPeaCcTBa.
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3) BcTaBbTe BoAAHOM 6ak pOBHO B 3a4Hel yactn poboTta, noka He
YCAbIWNTE Wen4yoK. HauHnte ybopKy Haxkatnem KHomnkn (O nnan
yepes npuaoxeHne Mi Home/Xiaomi Home.

N

LLlenyok

MpumeuaHwue.

+ He pekomeHayeTcs Ncnosb3oBaTh yHKLMIO YOOPKN LWBaBbPOM Ha KOBPax.

+ o Mepe HEO6XOAMMOCT perynnpynTe Noaady Bopl K LUBabpe ¢ NOMOLLbO
MOBUIbHOTO MPUIOXKEHNS.

4) HapaBnte Ha ABA BOKOBbIX 3aXNMa BHYTPb W TONKHUTE
BOJASHOW 6aK Ha3aj, uTobbl N3BeYb ero.

MpumeyaHne. CHUMUTE MOAY/b WBABPLI, CIM POBOT HAXOAUTCS Ha
NOA3aPsIAKe NN HE UCMONb3YeTCs, BblNIeNTe OCTaBLUYyOCS B 6ake Boay v
04MCTUTE ry6KY WBAGPLI, 4TOOLI NPEAOTBPATUTL NOSIBAEHMWE NAECEHN 1
HEMNPUATHOIO 3anaxa.

PerynspHbin yxop,

OuncTka KoOHTenHepa gnsa nblav n pasTpa

1. OTKPOITE BEPXHIOK KPbILKY po6oTa-nbljecoca v HagaBuTe Ha
3aXKUMbl KOHTEHepa 415 MblAn, UToBbI N3BNeYb ero.

2. OTKpOWTe KPbILWKY KOHTEMHEepa A9 Mbln Tak, KakK NoKasaHo
Ha cTpesike, 1 0cBo6OAMTE COAEPXKNMOE KOHTeHepa.

3. CHUMUTE PUNbTP, MOCTYUNTE MO KOPMycy ubTPa, UTo6hbI
YAANNTb Kak MOXHO 6osbLue rpasu.

MNpumeyaHne. He NbITaNTeCb OUNCTUTL PULTP WETKOW UAW NanbLaMu.

4. MpoMoWTe KOHTelHep ANs NMbin N UNBLTP BOAON, @ 3aTeM
YCTAHOBMTE NX HA MOI0XKEHHOEe MeCTo, NpeaBapuUTe/IbHO MPOCYLLINB.

MpumeuaHwue.

+ [ns ouncTkn hunbTpa cnepyeT UCNONb30BaTb TOMbKO UNCTYIO BOAy. He
npuMeHsanTe MotoLLMe CpeacTBa.

+ Vicnonb3ynTe donAbTP TONABKO MOC/Ie MOAHOW NPOCYLLKN.
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PerynsipHbin yxop,

OuncTKa Moayns WBabpbl

1. HaxXmuTe Ha 3aXnmMbl B 6OKOBOW 4acTi BOAAHOro 6aka, cHUMUTE 3. MpomonTe BOAOW 1 BbiCcyLumnTe rybKky WBabpsbl.
MoZay/b WBabpbl U N3BNeKnTe rybky.

-y .

=

MpumeuaHwue.

’ + ocne oKOHYaHVs NCNOb30BaHNA N3BNeknTe rybky 13 Mmoayns weabpsbl,
uTObbI rpsAi3Had BoAa He Bblnnaacb o6patHo B 6ak 1 He 3acopuna
oTBepcTMe AN BOAbI.

« [na ontumansHon paboTel poboTa pekoMeHAayeTcs MeHsTb rybKy LwBabpbl
Kaxgble 3-6 mec.

2. CneriTe OCTaBLUYOCS BOAY M3 BOASHOro 6ak. NMpomoiiTe 6ak
BOAOW 1 NPOTPUTE HACyX0 U OCTaBbTE BblChbIXaTb €CTECTBEHHbBIM
nytem.

4. Ec/iv MOTOK BoAbl C1abblii nav Boga pacrnpegensercs
HepaBHOMEPHO, OUNCTUTE BO3AYLLUHOE OTBEPCTVIE B BEPXHEW
UaCTV KPbILWKN BOAAHOTO Baka.

MpumeuaHmne. He noggeprante 6ak BO3AENCTBNIO NPAMbIX COMTHEYHbIX lyYen.
110

PerynsipHbin yxop,

OuKnCTKa OCHOBHOW LLLETKN

HapfaBunTe Ha 3aXXMMbl C 0601X CTOPOH OCHOBHOWA LLETKIN BHYTPb,
UTOBbI CHATL 3ALLMTY, 1 N3BIEKITE LWETKY MO HaMpaBIeHnto
BBEpX.

CHUMNTE KPbILWKN C obownx CTOPOH OCHOBHOW LLETKN, KaK
MOKa3aHOo Ha pPUCYHKe. YaanuTe CrnyTaHHble BOJIOChI C LLETKN 1
noAawMnNHNKOB C MOMOLLBK YNCTALLEro NHCTPYMEHTAa.

E i1 e LT

OuuncTKka OCHOBHOrO Koneca/HanpaBnsioLwmx Konec

MpumeuaHwue. NoBepHNTE OCK KOJIEC C MOMOLLbIO MEJIKUX NHCTPYMEHTOB.

OuncTKka 60KOBbIX LLETOK

CHuMMTe BOKOBbIE weTkn. OumncTnuTe WeTKN C MOMOLLbIO
UNCTALLEro NHCTPYMEHTa
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PerynsipHbIi yxop,

MNpumeuaHue. 18 OUNCTKI BHYTPEHHEN MOBEPXHOCTY PO6OTa NN 3apAAHON AOK-CTaHLMN C YyBCTBUTE/IbHbIMY 3/1eKTPO3/1IEMEHTaMV UCMOMb3YiiTe Cyxoe nosoTeHue. He
NCMOo/b3yiiTe BIAXKHOE MOJIOTEeHLE, UTO6bI N36eXaTb NOBPEXAEHN N3-3a BOAbI.

OunctnTe nasepHbi gatumk LDS/AaTtumk Bo3Bpata Ha
LOK-CTaHUuIo

Ounctute gatumk nageHus

Mepe3anyck poboTa

Ecnn poboT nepectan pearnpoBaTb 1 He BblKIKOYaeTcs,
BbIK/TOUNTE ero NPUHYANTENbHO, HAXaB 1 yaepXneas KHonky (D)
B TeueHue 10 CeKyH/. 3aTeM HaXMuTe 1 yaepxnsanTte KHonky ()
B TeueHue 3 ceKkyHa, Ytobbl BKIHOUNTL POBOT MOBTOPHO.

AKKymynartop

B po60T BCTPOEH BbICOKO3(hPEKTUBHbIV NNTUA-NOHHbIN
AKKyMYNATOPHbIV 610K. Mpu exxeHEBHOM NCMNOMb30BAHNN
3apsKanTe akkyMynaTop MOSHOCTbIO, UTOBbI MOALEePXKNBATb
TEeXHNYEeCKe XapaKTepUCTKN akkymynatopa. Ecam pobort He
NCMoNb3yeTcs B TeUeHve SO0Nroro BpeMeHu, OTKIKYNTe ero 1
ybepuTe Ha XpaHeHne. Bo n3bexxaHne NnoBpexaeHnn n3-3a
upesMepHOoW paspsaki poboT HeobXxoAMMO Nog3apsiKaTb He
pexe, YeM OAMH Pas B TpU MecaLa.
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Bonpockbl n oTBeThl

Tun npo6nembl

PewueHne

Pob60T He BKtouaeTcs

Hn3Knin ypoBeHb 3apsga akkymynatopa. 3apagnte poboT Ha 3apsagHON A0K-
CTaHUMK, @ 3aTeM NMOBTOPUTE MOMbITKY.

TeMmnepaTtypa OKpy>KatoLLen cpefbl CANLWKOM HMU3Kasa (Hke 0° C) v canwKom
BblcOKas (Bbiwe 40° C). lmana3oH pabouer Temnepatypbl poboTa: ot 0° C go 40° C.

Po60T He 3apsKaeTca

3apsaHas AOK-CTaHLUS He NogKAtUeHa K MCTOUHMKY NUTaHus. Ybeantech, 4to oba
KOHL,A LWHYpa NUTaHNS NOAKMAKUEHbI MPAaBUJIbHO.

Cnabblii KOHTAKT. QUMCTUTE 3apsaHble MIACTUHbI LOK-CTAHLMN 1 3apsaHbIe KOHTAKTbI
poboTa.

PO6OT He BO3BPALLAETCS Ha 3apAaHYH 40K-
CTaHUMI0

BOKpyr 3apsiiHOM AOK-CTAHLUW CVILLKOM MHOTO NPenaTcTBUNi. Pasmectnte foOK-
CTaHUMK Ha OTKPbITOM y4YacTKe.
QuncTTe CUTHAJIBHYIO 30HY AOK-CTaHLWN.

Cbown B pabote poboTa

BblknounTe 1 nepesanyctmute pobort.

MocTOpOHHME 3BYKM BO BpeMst y6opKM

B OCHOBHO/ 11 6OKOBOWA LLIETKAX VM B OAHOM 113 OCHOBHbIX KOJIEC MOT 3aCTPATb
MOCTOPOHHWIA NpeaMeT. OCTaHoBKTe POBOT U yaannTe BeCb Mycop.

Po6oT cTan xy>xe ybupatb niu octaBnsieT nocse
cebs rpssb

KoHTenHep gas nbiav 3anonHeH. OuncTnte ero.
®unneTp 3abUT. OUncTnTe ero.
B 0OCHOBHYHO LLEeTKy nonaJs NoCTOPOHHUI npegmert. YoepuTe ero.

PoboT He noakntouaeTcs K Wi-Fi

Cbon nogkntoueHus kK becnposogHon cetn Wi-Fi. CbpockTe HacTporkn Wi-Fi,
3arpy3uTe rnocaegHo Bepcuto npunoxeHns Mi Home/Xiaomi Home, a 3atem
nonpobynTe NoAKIUYNTLCA MOBTOPHO.

DYHKLNS onpeaeneHns MecTonooXeHns He OTKpbiBaeTcs. Ybeantech, 4Yto

B NpuaoxeHnn Mi Home/Xiaomi Home BkatoueHa pyHKLMS onpegeneHuns
MEeCTOMNOoNI0XKEeHNS.

Cnabbin curHan Wi-Fi. Mepemectnte poboT B 30HY C YCTONUMBbLIM cUrHanom Wi-Fi.
Pob6ot He nogpepxnBaet Wi-Fi c uactotonm 5 My, Y6eautecs, uto Baw pobor
rnogkntoueH K Wi-Fi 2,4 .

HeBepHoOe 1Msa nosb3oBaTens Uan naposb goMawHero Wi-Fi. Ybegurtech, uto nms
nonb3oBaTens N Napob BBeAeHbl MPaBUIbHO.
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Bonpochbl 1 OTBETHI OCHOBHbIe NnapamMeTpbl

Tun npo6nembl PeweHne Po6ot 3apsAHas foK-CcTaHunA
He paboTtaet pexum "3annaHnpoBaHHas HW3Knin ypoBeHb 3apaga akkymynstopa. CBoeBpeMeHHO nog3apagnte poboT, uTobbl Mopene RLS5-BL1 Mogenb RCSO
ybopka" BK/IIOUNTb pexnMm "3annaHnpoBaHHas ybopka"
AKKYMVISTO 5200 MA/UY(HOMUHanbHas MOLHOCTb
YMynaTop aKkkymynsTopa) HomvHankHas 100-240 B ~ 50/60 I'1 0,5 A
ECNM po6OT MOCTOSSHHO HAXOAMUTCA HA [LOK- Ha [oK-CcTaHumy po6oT noTpebaseT oueHb Masno 3NeKTPO3HEPrK, a MOCTOAHHAs BXOAHas MOLLHOCTb
CTaHLMM, CKOJIbKO 3/1eKTPO3HEPTNN OH noA3apaaka no3BonseT NoAAePXKNBATE TEXHNUECKNE XapaKTepUCTUKM Bpems 3apaaku OKOMO 6 u o
notpebnser? aKKyMynaTopa. OMWHabHas 198B=1A
BbIXOZHAA MOLLHOCTb ’
bBecrnpoBogHoe -
Y6epuTech, UTo B BOASHOM Bake ecTb BOAA. no,u,KEroqepﬁme Wi-Fi I[EEE 802.11b/g/n 2,4 TTy,
OuncTnTe ry6Ky WBabpbl, €C/IV OHA 3arpsA3HUAACh.
Mogaynb WBabpbl He NogaeT Bogy WM nogaet Y6eaunTecs, uto rybka Lweabpbl yCTAHOB/EHA MNPAaBW/IbHO B COOTBETCTBIN C Y
He3HauuTesbHbI 06beM BOAbI PYKOBOACTBOM M0 3KCMTyaTaLmi. Hg;"p”:;g::ge 14,4 B =

CBOEBPEMEHHO QUMLLLANTE BO3AYLIHOE OTBEPCTME B B EPXHEN YAaCTU KPbILLKN
BoasaHoOro baka.

HomuHanbHasn
MOLLHOCTb

40 Bt
Ybeputech, UTo poboT He nepeLlen B pexum "He 6ecnokounTb", B KOTOPOM OH He
MOXeT BO306HOBUTb YOOPKY.

Po60OT HE MOXEeT NPOAOIKITL YBOPKY, eCIN ero 3apsanav Nan BepHYIN Ha Pabouas uacrota 2400-2483,5 MI'y,
3apsaAHYH AOK-CTaHLMIO BPYYHYHO.

PO6OT He Npoao/KaeT yBopKy nocne 3apaakm

Makc. BbIxogHas
Mocne n3meHeHNs MecTononoxeHns poboT byaet 3aHOBO onpeaenaTb CBoe MOLLHOCTb
nonoxeHwue. Mocne c6os onpegenieHNs MecTonoNoXKeHns poboT HauHeT NOBTOPHO
reHepupoBaTb KapTy. Ecin 3apsaHas SOK-CTaHLMS PacrnonoxXeHa CNLLKOM Aasneko,
POBOT HE CMOXET BEPHYTHCA. HEO6X0ANMMO NOMECTUTL POBOT Ha 3apsAHYO [OK- I/Ichopmame 06 yTuansaumn n nepepa60TKe OTXO40B 3TEKTPUYHECKOTO U 3NTEKTPOHHOTO 060py,qOBaHm|

CTaHLMIO BPYUHY!IO.

< 20 pbwm

Po60T He BO3BPALLAETCa Ha 3apPAAHYIO [OK-
CTAHUMIO MOC/Ie N3MEHEHNS MECTOMOIOXKEH S

Bce n3genns, 0603HaUeHHbIe CMBOJIOM pasgesnbHoro cbopa oTpaboTaHHOTO 31EKTPNUECKOTO 1 3/1IeKTPOHHOTo 06opyaoBaHus (WEEE, anpektuea
2012/19/EU), cnepyeT yTUAM3MpPOBaTb OTAENbHO OT HEeCOPTMpPYeMbIX BbITOBbIX 0TX0A0B. C LieNbio OXpaHbl 340P0BbS 1 3aLLNTbI OKPYXatoLLer cpeabl
Takoe obopyaoBaHme HeobX0AMMO CaaBaTh Ha NepepaboTKy B cneumanbHble MyHKTbl NpriemMa 31eKTPUYecKkoro 1 31eKTPoHHOro obopyaoBaHmns,
onpegeneHHble NPaBNTeNbCTBOM UV MECTHBIMW OpraHamm BnacTu. NMpaBunbHas ytunmsaumsa n nepepabotka nomMoryT npefoTBPaTNTb BO3MOXKHbIe
HeraTMBHble MOCNEACTBUSA A5 OKPYXKatoLLel cpefbl 1 300Pp0Bbs UeNOBEKA. YTOBbI y3HATD, IAe HAaXoAaTCs Takne NyHKTbl cbopa v Kak oHW paboTatoT,
obpaTtnteck B KOMMAaHMIO, 3aHNMAOLLYHOCS YCTAHOBKOV 060pyA0BaHNS, NN B MECTHbIE OpraHbl BAacTu.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o
ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych, a takze
przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub znajomosci sprzetu, wytgcznie
pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu zapewnienia bezpiecznego
uzytkowania i unikniecia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja nie powinny byc
przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i
zwierzeta domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z
mopem podczas jego pracy.

Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronne;.

Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze
na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

Przed uzyciem robota nalezy podniesc¢ z podtogi wszelkie przewody, aby
zapobiec ich przemieszczaniu podczas czyszczenia.

Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec
ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego
robotow.

Trzymac przyrzagd do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na
robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest
wytgczony, a stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

Nie wyciera¢ zadnych czesci produktu mokrg Sciereczkg ani ptynami.
Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukgji

obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody
wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Nie uzywac zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej.Do
stosowania wytgcznie z zasilaczem RCSO0.

Nie nalezy podejmowac samodzielnych préb rozbierania, naprawy lub
modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgcej.

Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrédta ciepta.

Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani sciereczki z ptynem do wycierania stykow
tadowania stacji tadujgce,;.

Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy
przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast
zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare
mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do
petna, a nastepnie wytgczyc¢ i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

Wewngtrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogqg by¢ wymieniane
wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5-BL1 jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny
tekst deklaracji zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: www.dreame-technology.com

Szczegd ow elektroniczn instrukcj obs ugi mo naznale na stronie https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags

Przeglad produktu

Akcesoria

Stacja tadujgca Przyrzad do czyszczenia Kabel zasilania

g

Zbiornik na wode Wktad myjgcy Szczotka boczna

Uwaga: Ilustracje w niniejszej instrukcji majg charakter wytgcznie informacyjny. Prosimy zapoznac sie z aktualnym wyglagdem produktu.
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Przeglad produktu

Robot

120
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Przycisk zasilania/czyszczenia

= Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy
= Po wtgczeniu robota, nacisnij, aby rozpoczgc
czyszczenie

Przycisk dokowania/Przycisk czyszczenia punktowego

= Nacisnij, aby odesta¢ robota do stacji tadujgcej
= Nalezy nacisngc€ i przytrzymac przez 3 sekundy, aby
rozpoczgc tryb Czyszczenia Punktowego

Wskaznik stanu

- Swiatto biate: W trakcie czyszczenia/ Czyszczenie
ukonczone/ tadowanie ukonczone

= Migajgce Swiatto biate: Powrdt do stacji tadujgcej w
celu natadowania, gdy poziom baterii nie jest niski

» Falujgce Swiatto biate: Odkurzacz jest w trakcie
tadowania, gdy poziom baterii nie jest niski

» Migajgce Swiatto pomaranczowe: Powrot do stagji
tadujgcej w celu natadowania, gdy poziom baterii jest
niski/ Btad

» Falujgce swiatto pomaranczowe: Odkurzacz jest w
trakcie tadowania, gdy poziom baterii jest niski

Przeglad produktu

Robot

Przycisk resetowania

= Nacisnij i przytrzymaj, aby
przywraci¢ ustawienia
fabryczne

SNg
SRS Wskaznik Wi-Fi
S

J

A o Przyrzad do czyszczenia
£ o Wylot powietrza/gtosnik

Czujniki robota

Czujnik upadku

Koto
wielokierunkowe

o Styki tadowania
3 Szczotka gtowna
N

Zatrzaski naktadki
na szczotke

Stykio
tadowania

Szczotka boczna®

Czujnik o
upadku

Czujnik upadku

Kota gtowne o

o Czujnik laserowy LDS

o Czujnik powrotu do stacji tadujgcej

o Bufor kolizji
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Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

Zatrzask pojemnika na
kurz

Pokrywa pojemnika na
kurz

Filtr

Stacja tadujgca

o Strefa sygnatowa

o Port zasilania

o Styki tadowania
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Modut mopujacy

Doptyw wody

Zbiornik na wode

Zacisk zwalniajgcy zbiornik wody

Wktad myjacy

Obszar mocowania

Przygotowanie przed uzyciem

1. Nalezy zdjg¢ materie ochronne

)

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.

3. Stacje tadujgcg nalezy umiesci¢ na rwnym
podtozu przy scianie i podtaczy¢ do gniazdka

Chowanie luznych
przewodow

Uwaga:

» Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach
stacji tadujgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

= W celu zapewnienia prawidtowej tgcznosci telefonu z robotem nalezy
zadbac o to, aby zaréwno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byty w zasiegu
sieci Wi-Fi.

» Nie umieszczac stacji tadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na
dziatanie promieni stonecznych lub takim, w ktérym inne przedmioty
mogtyby blokowac jej strefe sygnatowg. Moze to uniemozliwi¢ powrdét
robota do stacji tadujgcej w celu natadowania.

4. Umiesc robota w doku tadowania. Robot zacznie
sie automatycznie tadowa h

() Wskaznik poziomu baterii

Uwaga:

« Natadowac baterie do petna przed pierwszym uzyciem.
« Nie montuj modutu mopujgcego podczas tadowania. Zachowaj szczegdélng
ostroznos¢ z mokrym mopem, poniewaz moze on uszkodzi¢ podtoge.

« Biaty: poziom
natadowania jest
wiekszy niz 15%

» Pomaranczowy:
poziom natadowania
jest mniejszy niz 15%
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Potacz z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home*. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzgdzeniem i
wchodzenie z nim w interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzgdzen domowych.

1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App

Zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowac aplikacje. Aby
pobrac i zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszukac nazwe ,Mi
Home/Xiaomi Home” w sklepie z aplikacjami.

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, nacisnij przycisk " @ " w
goérnym prawym rogu ekranu, aby przejs¢ do interfejsu dodawania
urzgdzenia. Ponownie kliknij w prawym gérnym rogu" — ",
zeskanuj kod QR, dodaj "Dreame Bot D9 Max" i postepuj zgodnie z

instrukcjami, aby zakonczy¢ potgczenie.

xxxxxxx" home > [+
No home environment info

© Scanning for devices nearby...

> What should I do if I cannot scan for

Devices Rooms devices?

( -]

Uwaga:

= Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje zgodnie z
biezgcg wersjg aplikacji.

124

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otwaorz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-
Fi. Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski O i {} i przytrzymaj
je do momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu
na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli

migac, bedzie to oznaczato, ze potaczenie zostato pomyslnie
zresetowane.

——o Wskaznik Wi-Fi

» Powolne miganie:
oczekiwanie na po czenie

= Szybkie miganie: czenie

= W czony: po czono z Wi-Fi

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potaczyc¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi
i dodaj urzadzenie ponownie.

Uzytkowanie

1. Witagczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
odkurzacz. Gdy wskaznik zasilania zacznie swiecic¢ ciggtym biatym
Swiattem, bedzie to oznaczag, robot jest w trybie czuwania. Aby
go wytgczy¢, nalezy wcisngc i przytrzymac przycisk () przez 3
sekundy, gdy urzgdzenie nie bedzie sie poruszac. Wytgczenie
robota spowoduje zakonczenie biezgcego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krotko przycisk (), aby wtgczy¢ odkurzacz. Po
wtgczeniu, odkurzacz doktadnie wyznaczy trasy zgodnie z mapg
wygenerowang przez skanowanie, metodycznie oczysci kazde
pomieszczenie zaczynajgc od écian i krawedzi, a nastepnie
dokonczy czyszczenie po tuku, aby zapewni¢ doktadne
wykonanie zadania. '

mﬁifﬁ
| )
'
): )

Uwaga: Jesli poziom baterii jest zbyt niski, odkurzacz automatycznie powrdéci
do stacji dokujgcej w celu natadowania. Po natadowaniu do odpowiedniej
mocy, robot wznowi niedokoriczone zadania czyszczenia. (Funkcja
wznowienia trybu czyszczenia musi by¢ wczesniej wtgczona w aplikacji).

3. Tryb czyszczenia

W aplikacji Mi Home/Xiaomi Home dostepne sg cztery tryby
czyszczenia: cichy, standardowy, silny i turbo. Domyslnym trybem
jest tryb standardowy.

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace

robota podczas czyszczenia.

Tryb uspienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia

po 10 minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i

tadowania zgasng. Aby go wybudzi¢, nalezy wcisng¢ dowolny

przycisk.

Uwaga:

- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 2 godzinach w trybie czuwania.

= Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej
spowoduje zakonczenie biezgcego sprzatania.

5. Tryb , Nie przeszkadzac”

Tryb ,Nie przeszkadza¢” zapobiega automatycznemu

rozpoczynaniu sprzatania, a wskaznik zasilania robota pozostaje

wytgczony. Tryb ,Nie przeszkadza¢” mozna wtgczac/wytgczac lub

modyfikowa¢ godziny jego obowigzywania za pomocg aplikacji.
(Tryb jest domyslnie czynny od 22:00 do 08:00.)

Uwaga:

« Wczesniej zaplanowane zadania czyszczenia zostang nadal wykonane w
trybie “Nie przeszkadzac¢” .

» Niedokonczone wczeéniej zadania sprzatania zostang wznowione po
zakonczeniu trybu “Nie przeszkadzac¢” .
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Uzytkowanie

6. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania,
nalezy wcisng¢ przycisk {} i przytrzymac go przez 3 sekundy,
aby uruchomic¢ tryb czyszczenia punktowego. W tym trybie
robot oczysci kwadratowg powierzchnie o wymiarach 1,5 x 1,5
metra bezposrednio wokat siebie. Po zakonczeniu czyszczenia
punktowego robot automatycznie wréci do pierwotnego
potozenia i wytgczy sie.

L 1,5 metra N
[ 1
e
/R /2 /2 M M
1,5 metra
L
2

Uwaga: witgczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.
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7. Zaplanowane czyszczenie

Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home pozwala zaplanowac
czyszczenie. Robot automatycznie rozpocznie zadanie o
wyznaczonej godzinie, a po jego zakonczeniu wrdéci do stacji
tadujgcej w celu natadowania.

8. Wiecej funkcji aplikacji

Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby
korzystac z wiekszej liczby funkgji.

Wersja aplikacji mogta zostac zaktualizowana i nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opartymi na aktualnej wersji
aplikacji.

Uzytkowanie

9. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtég co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Zwilz wktad i wykre¢ nadmiar wody, a nastepnie wsun go
do konca w szczeline zbiornika na wode do momentu petnego
zamocowania.

2) Otworz pokrywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie
zamknij pokrywe.

Uwaga: Nie uzywac zadnych srodkéw czyszczgcych ani dezynfekujgcych.

3) Wyréwnaj modut mopujgcy zgodnie ze strzatkg, a nastepnie
wsun go z tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej
pozycji. Nacisnij przycisk () lub uzyj aplikacji Mi Home / Xiaomi
Home, aby rozpoczg¢ czyszczenie.

Uwaga:

« Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.

» Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od
potrzeb.

4) Aby wyjgc¢ zbiornik wody nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski i
pociggng¢ modut mopujacy.

Uwaga: Gdy odkurzacz taduje sie lub nie jest uzywany, nalezy wyjac¢
modut mopujgcy, wyla¢ wode pozostatg w zbiorniku i umy¢ wktad myjacy,
aby zapobiec powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sie nieprzyjemnych
zapachow.
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Dzienna konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby wyjg¢ pojemnik
na kurz.
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3. Wyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usung¢ brud.

Uwaga:Nie nalezy czyscic filtra szczotkg ani palcem.

4. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr, az bedg czyste. Przed ponownym
zamontowaniem nalezy doktadnie osuszyc filtr.

Uwaga:

= Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytgcznie czystej wody. Nie stosowac
detergentow.

= Przed uzyciem filtr musi catkowicie wyschngc.

Dzienna konserwacja

Czyszczenie modutu mopujgcego

1. Nalezy nacisngc¢ boczne zatrzaski wktadu myjgcego i pociggngc¢
modut myjgcy, aby go wyjac.

2. Oproznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym
zamontowaniem optucz wodg i pozostaw do wyschniecia na
powietrzu.

Uwaga: nie wystawiac¢ zbiornika bezposrednio na stonce.

3. Wyczysc i osusz wktad myjacy.

Uwaga:

» Po uzyciu wyjg¢ wktad myjacy i oczysci¢. Nalezy upewnic sie, ze brudna
woda nie wptywa z powrotem do odptywu wody, aby unikng¢ jego
zatkania.

» Aby uzyskac optymalng wydajnos¢, zaleca sie wymiane wktadu co 3-6
miesiecy.

4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetosc nie jest
dobrze rozprowadzona, nalezy wyczyscic¢ otwor powietrzny w
pokrywie zbiornika wody.
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Dzienna konserwacja Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywa¢ mokrej scierki,
aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Czyszczenie szczotki gtownej Czyszczenie kota gtownego i kota wielokierunkowego

Nacisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtéwnej i wyjmij
ja ruchem do gory.

Wyczys¢ czujnik laserowy LDS / Czujnik powrotu do Czyszczenie czujnikéw upadku
stacji tadujgcej

TN sl Ty

(<]
@

Resetowanie robota
Uwaga: Do rozdzielenia osi i opony nalezy uzywac takich narzedzi, jak maty

. . . . . ¢rubokret. Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go
\é\ly{aqgnu ostony sz(cjzptedk,Jak pokazqno nba schem@cni. Uzyj e wytaczy¢, nalezy przytrzymac przycisk (D przez 10 sekund, aby
otaczonego narzedzia do czyszczenia, aby usungc¢ wtosy . . . . ; : o ) Pt
wplatane w szczotke. Czyszczenie szczotki bocznej ‘é"g’;gzczaysce‘f(ﬁr?g;ea”gi-v'vf;ctfy%”r'gbnoatg'_sn'J i przytrzymaj przycisk O
Wyciggnij szczotke boczng i wyczysc¢ jg za pomocg dotgczonego
narzedzia do czyszczenia. Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-
jonowy. Nalezy upewnic sie, ze pozostaje on dobrze natadowany
podczas codziennego uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng
wydajnosc. Jesli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas,

nalezy go wytgczyc¢ i odtozy¢. Aby zapobiec uszkodzeniom
spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota nalezy
tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprobuj ponownie.

Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0° C) lub zbyt wysoka (powyzej 40° C).

Temperatura dziatania odkurzacza miesci sie w zakresie od 0 do 40° C.

Robot nie rozpoczyna zaplanowanego
czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria
robota nie bedzie natadowana co najmniej w 15%.

Robot nie taduje sie

Stacja tadujgca nie jest podtgczona do zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba konce
przewodu sg poprawnie podtgczone.
Stabe potgczenie. Wyczys¢ styki tadowania robota i stacji tadujgce;j.

Robot nie moze wrdci¢ do stacji

Wokot stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje tadujgcg na wiekszej
przestrzeni.
Oczysc¢ strefe sygnatowg stacji tadujgce;j.

Czy pozostawienie robota w stacji tadujgcej
powoduje zuzycie energii nawet wtedy, gdy
odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje
minimalnym zuzyciem energii, ktéry pomaga zachowac¢ optymalng wydajnosc
akumulatora.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytgcz i wtgcz robota ponownie

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplatac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z
kot gtownych. Zatrzymaj odkurzacz i usun wszelkie zanieczyszczenia.

jej bardzo mato

Z modutu myjgcego nie wyptywa woda lub jest

Nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest napetniony woda.

W razie potrzeby wyczysc¢ wktad myjgcy.

Nalezy upewnic sie, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z
instrukcjg obstugi.

Nalezy oczysci¢ otwor w zbiorniku na wode.

Robot nie czysci tak skutecznie, jak wczesniej,
lub pozostawia kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwng. Nalezy go usungc.

Robot nie moze sie potaczy¢ z siecig Wi-Fi

Wystagpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i
pobra¢ najnowszg wersje aplikacji Mi Home/Xiaomi Home, a nastepnie sprobowac
ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, ze zezwolenie na
dostep do lokalizacji w aplikacji Mi Home/Xiaomi Home jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sie, ze robot znajduje sie w obszarze
z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.

Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twdj odkurzac taczy sie z Wi-Fi 2,4
GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic sie, czy
zostaty wprowadzona prawidtowa nazwa i hasto uzytkownika.

Robot nie wznawia czyszczenia po natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadzac¢” , co uniemozliwia
wznowienie czyszczenia.

Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji
tadujace;.

Robot nie wraca do stacji tadujgcej po jego
przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne
zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest za daleko od stacji tadujgcej, moze nie
by¢ w stanie automatycznie do niej powrdci¢. W takim przypadku nalezy recznie
umiesci¢ go w stacji tadujgce;j.
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Dane techniczne

Stacja tadujgca
Model RCSO
Wejscie 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A
Wyjscie 19,8V=1A

Robot
Model RLS5-BL1
Akumulator 5200 mAh(Nominalna pojemnos¢ baterii)
Czas tadowania Ok. 6 godzin
tgcznosc -
bezprzewodowa Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz
NaplgCle 14,4V =
znamionowe
Moc znamionowa | 40 W

Czestotliwosc
operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

< 20dBm

Informacje dotycz ce europejskiej dyrektywy WEEE

X

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie
z Dyrektywg 2012/19/UE) i nie mogqg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu
ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska naturalnego nalezy przekaza¢ zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji

_ wyznaczonego przez instytucje rzgdowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu
potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wiecej informacji mozna uzyskac
w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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Instrucdes de seguranca

Restricoes de
Uso

Este produto pode ser usado por criangas com 8 anos ou mais, e pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais ou experiéncia ou conhecimento
limitados sob a supervisao de um dos seus pais ou responsavel para garantir
uma operacao segura e evitar qualquer risco de perigo. A limpeza e a
manutencao ndao devem ser realizadas por criancas sem supervisao.

Criancas nao devem brincar com este produto. Certifique-se de que criancas e
animais de estimacdo sejam mantidos a uma distancia segura do rob6 enquanto
estiver operando.

Este produto destina-se apenas a limpeza de pisos em ambientes domeésticos.
Ndo o use ao ar livre, em superficies que ndo sejam o piso ou no ambiente
comercial ou industrial.

Ndo use este produto na area suspensa acima do nivel do solo sem protecao.

Ndo use este produto em uma temperatura ambiente acima de 40 ° C ou abaixo
de 0° Couem um piso com liquidos ou substancias pegajosas.

Arrume 0s cabos do chdo antes de usar para evitar que o robé os arraste durante
a limpeza.

Remova itens frageis ou pequenos do chao para evitar que o rob6 bata e
danifique-os durante a operacdo.a

Mantenha cabelos, dedos e outras partes do corpo longe da abertura de succao
dos rob6s.

Mantenha a ferramenta de limpeza com escova fora do alcance das criancas.
Ndo coloque criancas, animais de estimacdo ou qualquer item em cima do rob6,
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InstrucOes de seguranca

Restricoes de
Uso
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independentemente de estar parado ou em movimento.

Nao use o robo para limpar objetos em chamas.

Nao aspire objetos duros ou pontiagudos.

Certifique-se de que o rob6 esteja desligado e a base de carregamento esteja
desconectada antes de limpar ou realizar manutencdo.

Nao limpe nenhuma parte do produto com o pano umido ou liquidos.

Use este produto de acordo com as instru¢des do Manual do Usuario.Os usuarios
sao responsaveis por qualquer perda ou dano que surja do uso improéprio deste
produto.

InstrucOes de seguranca

Baterias e
Carregamento

Ndo use nenhuma bateria, carregador ou base de carregamento de terceiros.
Use apenas com a unidade de alimentacao RCSO.

Ndo tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou base de carregamento
por conta propria.

Ndo coloque a base de carregamento perto da fonte de calor.

Ndo use o pano umido ou as maos molhadas para limpar os contatos de
carregamento da base.

Ndo descarte baterias velhas de maneira inadequada. Baterias desnecessarias
devem ser descartadas na instalacdo de reciclagem apropriada.

Se o cabo de alimentacado for danificado ou quebrado, pare de usa-lo
imediatamente e entre em contato com o servico pds-venda.

Certifique-se de que o rob06 esteja desligado ao ser transportado e mantido em
sua embalagem original, se for possivel.

Se o rob6 nao for usado por um longo periodo, carreqgue-o totalmente,
desligue-o e guarde-o no local fresco e seco. Recarregue o robd pelo menos
uma vez a cada 3 meses para evitar o descarregamento excessivo da bateria.

Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas
por técnicos qualificados ou servico pos-venda.

Para consultar o manual detalhado online, visite https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Apresentacao do Produto

Lista de acessorios

i@

Doca de carregamento Ferramenta de limpeza Cabo de alimentacao

Y

Esfregona Escova lateral

Tanque de dgua

Nota: as ilustracdes neste manual sdo apenas para referéncia. Consulte o produto real.
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Apresentacao do Produto

Robo

© Botdo de Energia / Limpeza

= Pressione e segure por 3 segundos para ligar desligar
= Depois de ligar, pressione brevemente para iniciar a
limpeza

o Doca de retorno/Botdo de limpeza localizada

= Pressione para iniciar a base de retorno
= Mantenha premido durante 3 segundos para iniciar o
modo de Limpeza pontual

Indicador de status

= Branco: Limpeza/Limpeza concluida/Carga completa

+ Branco a piscar: voltar para a estagdo para carregar
(bateria normal)

= Branco a pulsar: a carregar (bateria normal)

+ Laranja a piscar: voltar para a estacdo para carregar
(bateria fraca)

» Laranja a pulsar: a carregar (bateria fraca)
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Apresentacao do Produto

Robo

Botao de redefinicao

= Pressione e segure por 3
segundos para restaurar as
configuracOes de fabrica

Y

by
/

U

Indicador de Wi-fi

A o Ferramenta de limpeza
i o Saida de ar / alto-falante

Sensor de robo

Sensor de caida

Contatos deo

Roda
Omnidirecional
Contatos de

carregamento

carregamento

Escova lateral o—

Escova principal
Botdo de

Sensor de o
caida

libertacao da
escova principal

gTTTT11]),

Sensor de caida

oét

Rodas o
Principais © ©

o Sensor de laser LDS

o Sensor da base de retorno

o Tampao de colisdo

Apresentacao do Produto

Tanque de poeira

Botdo de libertacdo de
tanque de poeira
Tampa de tanque de
poeira

Filtro

Doca de carregamento

o Area de sinalizacdo

o Porta de alimentacao

o Contatos de carregamento

Maddulo de esfregao

Entrada de dgua

Tanque de agua

Botdo de libertacdo de
tanque de agua

Esfregona

Area de anexacao
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Preparacao antes do Uso

1. Remova o material protetor

Luunn:

Nota: instale a escova lateral até que se encaixe no lugar.
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3. Coloque a base de carregamento no nivel do solo
contra a parede, Conecte com a tomada elétrica.

Arrume os cabos
soltos

Mantenha a drea 1,5 m na frente do carregador e 0,5 m em ambos os lados
da base de carregamento sem nenhum objeto.

 Para garantir a melhor experiéncia do uso no app de telefone, certifique-se
de que o robd e a base de carregamento estejam dentro do alcance do Wi-
Fi

+ Ndo coloque a base de carregamento na drea com luz solar direta, ou onde
outros objetos possam bloquear o sinal.

4. Coloque o rob6 na base de carregamento para
que ligara e recarregara automaticamente.

(M Indicador de nivel de bateria

- Branco: o nivel da
bateria é superior a 15%
« Laranja: o nivel da
bateria é inferior a 15%

Nota:

+ Recomenda-se carregar totalmente o seu robd antes de usa-lo pela
primeira vez.

+ Para garantir a seguranca durante o carregamento e evitar que o pano
mopa danifique as superficies do chdo, remova a unidade de lavagem antes
de carregar.

Conectando-se ao Aplicativo Mi Home / Xiaomi Home

O produto ja estd ligado com o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home. Use o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home para controlar seu dispositivo e

interagir com outros dispositivos domésticos inteligentes.
1. Baixe o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home

Digitalize o cdédigo QR abaixo ou procure na Loja para baixar e
instalar o aplicativo de Mi Home / Xiaomi Home.

2. Acrescentacao do dispositivo

Abra o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home e toque em " @ " no canto
superior direito. Em seguida, toque em " = " no canto superior
direito, escaneie o codigo QR, adicione "Dreame Bot D9 Max" e siga

as instrugbes para concluir a conexao.

xxxxxxx” home > [+
No home environment info

© Scanning for devices nearby...

> What should | do if | cannot scan for

Devices Rooms devices?

( -]

Nota:

+ Apenas Wi-Fi de 2,4 GHz é compativel.

» A versao do aplicativo pode ter sido atualizada, siga as instru¢des com
base na versao atual do aplicativo.

3. Redefinicao de Wi-Fi

Pressione e segure simultaneamente os botdes () e (> até

ouvir que “Aguardando a configuragdo da rede” . Assim que o
indicador Wi-Fi estiver piscando lentamente, o Wi-Fi foi redefinido
Com sucesso.

—o Indicador de Wi-fi

+ Piscando lentamente: para
ser conectado

+ Piscando rapidamente:
conectando

- Ligado: Wi-Fi conectado

Nota: Se o seu rob6 ndo conseguir se conectar ao aplicativo com sucesso,
reinicie o Wi-Fi e adicione o dispositivo novamente.
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Como usar

1. Ligar / desligar

Pressione e segure o botdo () por 3 sequndos para ligar o robo.
Quando o indicador de energia fica branco, esta no modo de
espera. Para desligar o robd, pressione e segure o botao () por 3
segundos quando o robd ndo estiver se movendo.

2. Comecar a limpar

Pressione o botdo () brevemente para ligar o rob6. Apds ativar,
o rob6 irda mapear com precisdo a rota da limpeza, arrumar
metodicamente ao longo das bordas e paredes e, em seguida,
terminar a limpeza dividida de cada sala em forma de S para
garantir um trabalho completo.

@*ﬁifﬁ
i )
ile
): D

Nota: Se a bateria estiver muito fraca, o robd retornarad automaticamente
a base de carregamento. Retomara as tarefas de limpeza nao concluidas
apos carregar até o nivel de bateria necessario.

(A funcdo de limpeza continua desde o ponto de interrupcdo deve ser

144 ativada no aplicativo com antecedéncia.)

3. Modo de limpeza

0 app de telefone tem quatro modos de limpeza: Silencioso,
Padrao, Forte e Turbo. O modo automadtico é Padrao.

4. Modo de pausa / suspensao

Pausando: pressione qualquer botdo para pausar o robd durante

a limpeza.

Modo de suspensdo: o robd entrard automaticamente no modo

de suspensdo apos 10 minutos de inatividade e, em seguida, os

indicadores de energia e carga desligarao. Para acordar o robg,

pressione qualquer botao.

Nota:

» O rob6 desligara automaticamente se for deixado no modo de suspensao
por mais de 12 horas.

» Quando o rob6 estiver pausado, coloca-lo na base de carregamento
encerrara a tarefa de limpeza atual.

5. Modo Nao Perturbe

0 Modo Ndao Perturbe evita que o rob6 inicie automaticamente as

tarefas de limpeza e o indicador de energia permanece apagado.

Vocé pode habilitar este modo ou modificar seu horario no
aplicativo. (O modo padrao é das 22:00 as 08:00.)

Nota:

+ As tarefas de limpeza agendadas ainda serdo realizadas durante o
periodo de ndo perturbagao.

« Caso tiver tarefa da limpeza desde o ponto de interrupcdo, o robd
continuard a funcionar apds o término do periodo ndo perturbagdo.

Como usar

6. Modo de Limpeza Localizada

Quando o rob6 estiver pausado ou no modo de espera, pressione
e segure o botao {» por 3 segundos para iniciar o modo de
limpeza localizada. Neste modo, limpard uma area quadrada

de 1,5m x 1,5 m diretamente ao redor. Quando a limpeza local
for concluida, o rob6 retornara automaticamente ao seu local
original e desligara.

1,5 metros

1,5 metros fmji:

Nota: ativar o Modo de Limpeza Localizada encerrard a tarefa de limpeza
atual do robbé.

7. Limpeza Programada

Vocé pode agendar o tempo de limpeza no app Mi Home / Xiaomi
Home. O rob6 comecgara a limpeza automaticamente no horario
designado e, em seguida, retornard a base de carregamento para
recarregar quando a limpeza for concluida.

8. Func¢des adicionais do aplicativo

Siga as instrucdes na interface do aplicativo para usar mais
funcgdes.

A versdo do aplicativo pode ter sido atualizada; siga as
instrucdes com base na versao atual do aplicativo.
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Como usar

9. Uso de Funcdo de Esfregar
Recomenda-se que todos o0s pisos sejam aspirados pelo menos trés vezes
antes da primeira sessao de esfregar para obter um melhor efeito de limpeza.

1) Umedeca a almofada do esfregdo e torca o excesso de agua.
Faca deslizar a almofada totalmente para dentro pela abertura
do tanque de dgua até que esteja firmemente no lugar.

L )

2) Abra a tampa do tanque de dgua, encha-o com agua e feche a
tampa com seguranca.

Nota: ndo use detergente ou desinfetante.
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3) Alinhe o médulo de limpeza conforme indicado pela seta e, em
seguida, deslize-o na parte de tras do robd até que se encaixe no
lugar. Pressione o botao () ou use o aplicativo Mi Home / Xiaomi
Home para iniciar a limpeza.

Nota:
» Nao é recomendado usar a funcdo de esfregar em tapetes.
+ Use o aplicativo para ajustar o fluxo de dgua conforme necessdrio.

4) Pressione os dois clipes laterais interiores e deslize o tanque de
dgua para tras para separa-lo do robé.

Nota: quando o rob6 estiver carregando ou ndo estiver em uso, remova
o modulo de esfregdo, despeje toda a dgua restante no tanque e limpe o
esfregdo para evitar mofo ou odor.

Manutencao de Rotina

Limpeza do Depdsito de P6 e do Filtro

1. Abra a tampa do rob6 e pressione o clipe do coletor de po para
remové-lo.

2. Abra a tampa do compartimento de p6 conforme indicado
pelo diagrama.

3. Remova o filtro e bata suavemente no cesto.

Nota: ndo limpe o filtro com uma escova ou dedo.

4. Enxague o coletor de p6 e o filtro com agua até que estejam limpos.
Seque bem o filtro antes de reinstalar.

Nota:
« Somente dgua limpa deve ser usada para limpar o filtro sem uso
detergente.
+ Mantenha-o em local bem ventilado ou fresco.
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Manutencao de Rotina

Limpeza do Médulo de Esfregao

1. Pressione os dois clipes de liberacdo na lateral do tanque de
agua, remova o modulo de esfregao e puxe o esfregao para fora.

2. Despeje a dgua do tanque. Limpe com agua e deixe secar ao ar

antes de reinstalar.

Nota: Ndo exponha o tanque ao sol diretamente.
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3. Limpe o esfregdo apenas com dgua e deixe secar ao ar antes
de reinstalar.

—

Nota:

Remova a almofada do médulo para ser limpada e certifique-se de
que dgua suja ndo flua de volta para a saida de dgua a fim de evitar
entupimento.

+ Para garantir o desempenho ideal, é recomendado substituir o esfregdao a
cada 3 a 6 meses.

4. Se ocorrer fluxo lento de dgua ou o volume ndo estiver bem
distribuido, limpe o orificio de ar na tampa do tanque de dgua.

Manutencao de Rotina

Limpeza da Escova Principal

Pressione os clipes de libertacdo de protegao interiores da escova
principal para remover a sua tampa, assim que retire a escova
principal.

Retire as tampas da escova conforme mostrado no diagrama. Use
a ferramenta de limpeza incluida para remover todos os pelos
emaranhados na escova.

)]

[ge®

Limpeza da roda principal / roda omnidirecional

Nota: use a ferramenta como uma pequena chave de fenda para separar o
eixo e 0 pneu.

Limpeza da Escova Lateral

Retire as escovas laterais e use a ferramenta para remover
qualquer cabelo emaranhado.
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Manutencdo de Rotina

Nota: Sendo que os panos umidos podem danificar elementos sensiveis dentro do rob6 e da base de carregamento. Use panos secos para limpeza.

Perguntas Frequentes

Limpe o sensor de laser LDS / sensor da base de retorno

Reiniciando Rob6

Se o rob6 parar de responder ou ndo puder ser desligado,
pressione e segure o botdo () por 10 seqgundos para desliga-lo a
forca. Em seguida, pressione e segure o botdo () por 3 segundos
para ligar o robé.

Bateria

O rob6 contém a bateria de ion de litio de alto desempenho.
Certifiqgue-se de que ele permanece bem carregado para uso
didrio a fim de manter o seu desempenho ideal. Se o rob6 nao for
usado por um longo periodo de tempo, desligue-o e guarde-o.
Para evitar danos por descarga excessiva, o robd deve ser
recarregado pelo menos uma vez a cada trés meses.

150

Limpe o sensor de caida

Tipo de Problema

Solucao

Ndo consegue ligar

0 nivel da bateria esta baixo. Recarregue o robd na base de carregamento e tente
novamente.

A temperatura ambiente é muito baixa (abaixo de 0 ° C) ou muito alta (acima de 40 °
C) . Atemperatura de operagdo dorob6 éde0°Ca40°C.

-W'H _:"7- - TR

Ndo consegue carregar

A base de carregamento ndo liga com a energia. Verifigue se ambas as
extremidades do cabo de alimentagao estdo conectadas corretamente.

Contato nao estavel. Limpe os contatos de carregamento da base de carregamento
e do robd.

O robd nao retorna para a doca de carregamento

Ha muitas obstrucdes ao redor da base de carregamento. Coloque a base de
carregamento na area mais aberta.
Limpe a drea de sinalizagao da base.

Mal funcionamento do rob6

Desligue o rob0 e reative-o.

O rob6 estd fazendo um barulho estranho

Tera a possibilidade de haver um objeto estranho anexado na escova principal,
escova lateral ou uma das rodas principais. Pare o rob6 e remova todos os detritos.

O rob6 nao limpa com eficiéncia ou deixa poeira
para tras

O tanque do lixo esta cheio. Limpe-o.
O filtro esta bloqueado. Limpe-o.
Um objeto estranho esta preso na escova principal. Limpe-a.

O rob6 nao consegue se conectar ao Wi-Fi

Ha algo errado com a conexao Wi-Fi. Reinicie o Wi-Fi e baixe a versdao mais recente
do aplicativo Mi Home / Xiaomi Home e tente reconectar.

A permissdo de localizagao estd fechada. Verifique se a permissao de localizagdo no
app Mi Home / Xiaomi Home esta ativada.

0 sinal de Wi-Fi estd fraco. Certifique-se de que o rob6 estd na drea com boa
cobertura de Wi-Fi.

O Wi-Fi de 5 GHz ndo é compativel. Verifique se o seu robd se conecta ao Wi-Fi de 2,4
GHz.

0 nome de usuario ou senha do Wi-Fi esta incorreto. Digite 0 nome de usuario e a
senha corretos.
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Perguntas Frequentes
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Tipo de Problema

Solucao

O robd nao realiza limpeza programada

O rob6 estd com a bateria fraca. A limpeza programada nao sera iniciada a menos
que o robd tenha sido recarregado a tempo.

Doca de carregamento

Modelo

100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Deixar o rob6 na base de carregamento consome
energia se ja estiver totalmente carregado?

Deixar o rob6 na base de carregamento apds ele estar totalmente carregado
consome muito pouca eletricidade, e ajuda a manter o desempenho ideal da
bateria.

Especificacdes
Robo
Modelo RLS5-BL1
Bateria 5200 mAh(Capacidade nominal)

Ndo sai dgua ou sai apenas um pouco do
maodulo de limpeza

Confirme se o tanque de agua esta cheio e limpe o esfregdo, se for necessario.
Limpe o esfregdo se ficar sujo.

Certifique-se de que o esfregdo estd instalado corretamente de acordo com o
manual do usudrio.

Limpe o respiradouro na parte superior do tanque de agua.

Tempo de
carregamento

Cerca de 6 Horas

Poténcia nominal de
entrada

100-240B ~50/60 Ty 0,5 A

Poténcia nominal de
saida

Conexao Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

198V=1A

O robd nao retoma a limpeza apds o
carregamento

Certifique-se de que o robd ndo esteja definido para o Modo Ndo Perturbe, o que o
impedira de retomar a limpeza.

O rob6 nao retoma a limpeza quando é recarregado manualmente ou colocado na
base de carregamento.

Tensdo nominal

14,4V =

Poténcia nominal

40w

O rob6 nao retorna a base de carregamento
apos ser movido

Mover o rob6 pode fazer com que se reposicione ou mapeie novamente seus
arredores. Se o rob6 estiver muito longe da base de carregamento, pode ndo ser
capaz de retornar automaticamente por conta prépria, neste caso, é precisa colocar
manualmente o robd para a base de carregamento.

Frequéncia de
operacao

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima
de saida

< 20dBm
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